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1 Hinweise zur CE-Kennzeichnung der Baugruppe
1.1 EU-Richtlinie EMV

Fur die in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Baugruppe gilt:
Produkte, die das CE-Kennzeichen tragen, erflllen die Anforderungen der EU-Richtlinie EWG

"Elektromagnetische Vertraglichkeit" und die dort aufgefiihrten harmonisierten europaischen

Normen (EN).
Die EU-Konformitatserklarungen werden gemaf der EU-Richtlinie, Artikel 10, fir die zustandi-
gen Behdrden zur Verfligung gehalten bei:

Deutschmann Automation GmbH & Co. KG, Carl-Zeiss-Str. 8, 65520 Bad Camberg

1.2 Einsatzbereich

Die Baugruppen sind ausgelegt fur den Einsatz im Industriebereich und erfillen die folgenden
Anforderungen.

Einsatzbereich Anforderung an
Stéraussendung Storfestigkeit
Industrie EN 55011, cl. A (2007) EN 61000-6-2 (2005)

1.3 Aufbaurichtlinien beachten

Die Baugruppe erflllt die Anforderungen, wenn Sie

1. bei Installation und Betrieb die in der Betriebsanleitung beschriebenen Aufbaurichtlinien ein-
halten.

2. zusatzlich die folgenden Regeln zum Einbau des Gerates und zum Arbeiten an Schaltschran-
ken beachten.

1.4 Einbau des Gerates

Baugruppen missen in elektrischen Betriebsmittelrdumen oder in geschlossen Gehausen (z.B.
Schaltkasten aus Metall oder Kunststoff) installiert werden. Ferner missen Sie das Gerat und
den Schaltkasten (Metallkasten), oder zumindest die Hutschiene (Kunststoffkasten), auf die die
Baugruppe aufgeschnappt wurde, erden.

1.5 Arbeiten an Schaltschrianken

Zum Schutz der Baugruppen vor Entladung von statischer Elektrizitdt muss sich das Personal
vor dem Offnen von Schaltschréanken bzw. Schaltkasten elektrostatisch entladen.

8 UNIGATE® CX V.1.5 15.12.22
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2 Hinweise fiir den Hersteller von Maschinen
2.1  Einleitung

Die Baugruppe UNIGATE® stellt keine Maschine im Sinne der EU-Richtlinie "Maschinen" dar.

Fir die Baugruppe gibt es deshalb keine Konformitatserklarung beziglich der EU-Richtlinie
Maschinen.

2.2 EU-Richtlinie Maschinen

Die EU-Richtlinie Maschinen regelt die Anforderungen an eine Maschine. Unter einer Maschine
wird hier eine Gesamtheit von verbundenen Teilen oder Vorrichtungen verstanden (siehe auch
EN 292-1, Absatz 3.1)

Die Baugruppe ist ein Teil der elektrischen Ausristung einer Maschine und muss deshalb vom
Maschinenhersteller in das Verfahren zur Konformitatserklarung einbezogen werden.

15.12.22 UNIGATE® CX V.1.5 9
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3 Einfuhrung

In der Automatisierungstechnik haben sich weltweit viele unterschiedliche Feldbusse und Indu-
strial Ethernet etabliert. Immer wieder besteht die Aufgabenstellung, diese untereinander nicht
kompatiblen Netzwerke miteinander zu verbinden. Die UNIGATE® CX-Serie wurde genau fiir
diese Aufgabenstellung geschaffen.

Das UNIGATE® CX ist als Hutschienenmodul ausgefiihrt und enthélt gewahlten Feldbus bzw.
Ethernet in der jeweils in der Norm ausgefiihrten mechanischen Variante. Intern wird das Pro-

dukt durch Verwendung von 2 UNIGATE® CL-Modulen realisiert. Durch diesen modularen Auf-

bau kénnen alle Feldbus- und Ethernet-Varianten geliefert werden, die als UNIGATE® CL-
Module verfugbar sind. Durch die standige Entwicklung neuer CL-Module z.B. im Industrial
Ethernetbereich, wachst die Anzahl verflugbarer Varianten zunehmend.

Bei der Serie UNIGATE® CX kann der Datenaustausch Uiber die Konfiguration der implementier-
ten Protokolle oder Uber die Programmierung eines Scripts realisiert werden. Eine weitere Mog-
lichkeit ist die Kombination aus implementiertem Protokoll und einem Script.
Mit der Konfigurationssoftware WINGATE kénnen die implementierten Protokolle konfiguriert
werden. Scripte werden mit der Software Protocol Developer programmiert.

10 UNIGATE® CX V.1.5 15.12.22
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4 Hardware-Design

Das UNIGATE® CX fungiert als Gateway zwischen zwei Bus- bzw. Ethernet-Systemen. Beide
Busanschaltungen sind in der Regel als Slave realisiert. Ausgenommen sind CANopen (Master)
sowie Ethernet bzw. ModbusTCP (Client). Jeder Bus kann von einem normkonformen Master
betrieben werden.

4.1 Verfugbare Varianten

Das UNIGATE® CX ist modular aufgebaut, was eine beliebige Kombination der Busse ermég-
licht. Folgende Geratevarianten sind realisierbar:

CANopen | Devicei'et | FthercAT+ |  Etherilet/IP'

ETHERNET TCP/IP LONWorks #iModbus MPI

308

Fieldbus / Ethernet

B

1 unieateex |1

Fieldbus / Ethernet

A

CANopen | Devicei'et| | EthercAT™ = |Etheri‘et/IP

ETHERNET TCP/IP LONWorks #iModbus MPI

BlUIS
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Feldbus/Ethernet B
CANopen
(Slave),
m;“s‘:g‘r’)" DeviceNet | EtherCAT | Ethernet | EtherNet/IP | LONWorks M‘;‘é‘;,“s MPI | Profibus | Profinet
CAN Layer
2
CANopen
CANawen | v v I v | v | v v | v vl v ]| v
E:N;Ib‘a;tfg;erZ
<L |DeviceNet \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/
©
£ |EthercaAT v v v v v v v | v | VvV v
o
= [ Etnernet v vy | v | v [ v v | v v v v
@
3 |EtherNetip | v v v v v v v | v]| Vv v
S
i’ LONWorks v v v v v v v v v v
¥g§b"s v v v v v v v vV Vv v
MPI v v v v v v v v v v
Profibus \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/
Profinet \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/ \/

Aus vorstehender Tabelle geht hervor, dass alle Varianten kombinierbar sind, z. B. auch
DeviceNet auf DeviceNet, um zwei autarke DeviceNet-Netze miteinander zu koppeln.

4.2 Hardware-Aufbau

Um die Vielfalt der Mdglichkeiten verschiedenen Bus-Systeme miteinander zu koppeln, besteht

das UNIGATE® CX aus einzelnen Komponenten die miteinander kombiniert werden. Diese Kom-
ponenten sind im einzelnen:

e UNIGATE® CL 1 fiir Feldbusseite A
e UNIGATE® CL 2 fiir Feldbusseite B

Der exakte interne Aufbau ist fur die Bestellung nicht relevant, da fur eine Bestellung nur die zu
koppelnden Busse angegeben werden missen und Sie ein fertig aufgebautes Gerat erhalten.

12 UNIGATE® CX V.1.5 15.12.22
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4.3 UNIGATE® CX Blockdiagramm

Switch

Swiitch

CL1 Seriell CL 2
FB FB
1 2
LED LED
Debug 1 Debug 2
RS232 24V RS232
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4.4 UNIGATE® CX Aufbau

Standard
Hutschienenmodul

N |

'

[

Status-LEDs und

Drehcodierschalter kdnnen

durch das Script verwendet
‘\ werden.

Status-LEDs und
Drehcodierschalter
kénnen durch das Secript
verwendet werden.

_—

§fh/22h/2ESSY
5@h/22h/2EESY

Busseite: nur CANopen,
¢—— MPIund PROFIBUS

SNEI40¥d

Status-LEDs und
Drehcodierschalter
fir Busseite / ,—— Status-LEDs und

Drehcodierschalter fir

/ ///A Busseite

1248433

Spannungsversorgung,
Debugschnittstelle,
serielle Schnittstelle

Busseite nach Norm bzw. Marktstandard
(Anschlussstecker bei CANepen, MPI
und PROFIBUS vorne)

4.5 Betriebsmodi

4.51 RUN-Betrieb (Datenaustauschmodus)

Im Auslieferungszustand befindet sich das Gerat im RUN-Betrieb.

Im RUN-Betrieb ist es méglich, die Debug-Schnittstellen der UNIGATE® CLs zu nutzen.

Diese Schnittstellen ermdglichen es, ein Script schrittweise auszufihren und sind im Normalfall
nur fir die Entwicklung eines Scripts notig. Des weiteren kann Uber diese Schnittstellen das
Gerat konfiguriert werden. Hierzu dient die Software WINGATE ("Extras” -> "Upload_Config_De-
bug” bzw. "Download_Config_Debug”).

Die Debug-Schnittstellen liegen an X1 Pin 3 + 4 bzw. X2 Pin 3 + 4.

Nahere Informationen zum Benutzen der Debug-Schnittstelle entnehmen Sie bitte dem Hand-

buch UNIGATE® CL fiir den jeweiligen Feldbus.
4.5.2 Testmodus (test mode)

Einstellung des Testmodes

Der Testmode wird eingestellt, indem die Schalter S4 und S5 beide in die Stellung "E" gebracht
werden. Alle anderen Schalter werden fiir die Einstellung des Testmodus nicht berticksichtigt. Mit
diesen Einstellungen muss das Gateway neu gestartet werden (durch kurzzeitiges Trennen von
der Spannungsversorgung).

14 UNIGATE® CX V.1.5 15.12.22
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Im Testmodus arbeitet das Gateway immer mit den Einstellungen 9600 Baud, keine Parity, 8
Datenbits und 1 Stopbit.
Er kann hilfreich sein, um das Gateway in die jeweilige Umgebung zu integrieren.

Funktionsweise des Testmodus

Nach dem Neustart im Testmodus wird das Gateway auf der seriellen Seite (Debug-Schnittstelle)
im Rhythmus von 1 Sekunde die Werte 0-15 in hexadezimaler Schreibweise ("0".."F") in ASCII-
Kodierung senden. Gleichzeitig werden auf der Feldbus-Schnittstelle die gleichen Werte binar
ausgegeben.

Die State-LED auf der RS-Seite wird in diesem Modus rot blinken, die "Error No/Select ID" LEDs
werden den Wert, der z. Zt. ausgegeben wird, binar darstellen. Zusatzlich wird jedes Zeichen,
das auf einer der Schnittstellen empfangen wird auf derselben Schnittstelle, als ein lokales Echo
wieder ausgegeben. Auf der Feldbusseite wird nur das erste Byte fiir das lokale Echo benutzt,
d.h. sowohl beim Empfang als auch beim Senden wird nur auf das erste Byte der Busdaten
geschaut, die anderen Busdaten verandern sich gegenlber den letzten Daten nicht.

15.12.22 UNIGATE® CX V.1.5 15
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5 Script-Programmierung
5.1 Was ist ein Script

Ein Script ist eine Anreihung von Befehlen, die in exakt dieser Reihenfolge ausgeflihrt werden.
Dadurch dass auch Mechanismen gegeben sind, die den Programmfluss im Script kontrollieren,
kann man auch komplexere Ablaufe aus diesen einfachen Befehlen zusammenbauen.

Das Script ist speicherorientiert. Das bedeutet, dass alle Variablen sich immer auf einen Spei-
cherbereich beziehen. Allerdings brauchen Sie sich beim Entwickeln eines Scripts nicht um die
Verwaltung des Speichers zu kimmern; das Gbernimmt der Protocol Developer fiir Sie.

5.1.1 Funktion der Scripte im UNIGATE® CX

Die Scripte handeln den Datenaustausch zwischen den beiden UNIGATE® CLs. Dabei werden
die Daten des Bus 1 im CL 1 aufbereitet und Uber eine interne, serielle Verbindung an das CL 2
weitergegeben. Durch die Komplexitat der Feldbusse und der Vielzahl der dadurch entstehen-
den Varianten wird hier nicht ndher darauf eingegangen. Falls detaillierte Fragen bezuglich der
Scripte anstehen, wenden Sie sich bitte direkt an uns.

16 UNIGATE® CX V.1.5 15.12.22
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Protokoll-Konfiguration

6 Protokoll-Konfiguration

Das UNIGATE® CX wird mit dem Script ,Universalscript Deutschmann“ ausgeliefert. Der Auslie-
ferungszustand ist mit transparentem Datenaustausch, sodass lediglich die feldbusspezifischen
Parameter konfiguriert werden mussen. Zu den feldbusspezifischen Parametern zahlen bei-
spielsweise Data exchange (Kapitel 8.1, Triggerbyte), Fieldbus lengthbyte (Kapitel 8.2, Das Lan-
genbyte), Swap word (Kapitel 8.3, Swap word) sowie bei den Feldbusvarianten die Einstellungen

fir die IP-Adresse.

Die Konfiguration erfolgt im Datenaustauschmodus mit der Software WINGATE (Extras ->
»Upload_Config_Debug“ bzw. ,Download_Config_Debug®).

Die weiteren Konfigurationsmoglichkeiten entnehmen Sie den nachfolgenden Tabellen.

6.1 Ubersicht der konfigurierbaren Busse

Konfiguration

Programmierung (Script)

CANopen (Slave)

v

v

CANopen (Master)

CAN Layer 2

DeviceNet

EtherCAT

Ethernet

EtherNet/IP

LONWorks

ModbusTCP

MPI

PROFIBUS

PROFINET

ANERNERNERNEE S NI N BN BN BN

N SR ANENENENENENEN
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6.2 Konfigurationsubersicht 1
Diese Konfigurationsibersicht betrifft UNIGATE CX, die keine der folgenden Schnittstellen
unterstitzen:

e Ethernet (Modbus TCP) wird nicht unterstutzt
e CANopen (Slave) bzw. CAN Layer 2 wird nicht unterstutzt

Feldbus oder industrial Ethernet
y N UNIGATE Side A
AW
'
4 Available Protocols
!
g
| NEP
: o o @ =
»| =|sl=
| S| =|»
g ' =|l»n —-|=
: 5l o|2|2|B| D
! % ° @ g ||| <
4 BARARAR
a HREEEREEEE
: \ - Ela| 2| ol ||| Z[( ===
‘ ' ol | 2|7 ||<|L|=|=|=|=
. gl =] 2l ol ol ol ol ®| T
Abbildung &hnlich ol 2|l 8 3| S| 3| 5| el e|ele
"l o ; o el =1 F=1=1 0 A e
dEREEEEEEEEE
== R EEEEEHEEEE
= Transparent Vv v
c Universal 232 v|v v
£ o PRI 3964(R) high prior v
w > 3 CX(Pseudo) V|V v
£ - *=3 Modbus RTU Master v v
é w o Modbus RTU Slave v v
£ % =2l \Vodbus ASCII Master v v
5 2 =l Modbus ASCII Slave v v
% ) Z Universal Modbus RTU Master v v
% Universal Modbus RTU Slave v v
i Universal Modbus ASCIl Master v v
Universal Modbus ASCII Slave v v
Application Example
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6.3  Konfigurationsiibersicht 2
Diese Konfigurationslbersicht betrifft ausschlieBlich UNIGATE CX, welche die folgenden
Schnittstellen unterstiitzen:

¢ UNIGATE Side A: Ethernet (Modbus TCP)
e UNIGATE Side B: Alle, ausgenommen: Ethernet (Modbus TCP) + CANopen (Slave) bzw.

CAN Layer 2

fo—-\ v W v v v v
s | W CRCRN TCP server v
D — —_—
€'y | 5 [NERSMTCP client
T2 | 2 o [l Modbus TCP server v

s | L Viodbus TCP client encapsulation v

— UDP plus 1 Target Vi v]v]v

t > UNIGATE Side A

Available Protocols

— E L)
=5 § s
o | o w
2 w == =
AN EEEE
. = |=
2lo|® 2| ||
O 2|88 |w|lvw]|lvn|on
. c|S|IS|lwn|s|(3]|3]3
= SlnolZ|Zl|elel2lo
o~ a —_— =T |T|T|T
- S ~ID|Dlolo|le|lele|e
clN|Z|O|F|IE|QIQ|IZ|IZ|IZ|=
sl=|2|IB ||| |<|=|=(=]|=
“G o —_ g » » » » (] (] (] o
al 2| w|3S|S|S| S blolol e
w [ o o|lololo [+ [} [ (]
HEHNEHEEHEHEEEE
— [ =4
M == AR = R E E E =
- Transparent v|v v
[ -
c Universal 232 v|v v
g o ® 3964(R) high prior v
w py 3 CX(Pseudo) Vv v
(3] (=]
= 5 =3l Vodbus RTU Master v v
g w [*W \lodbus RTU Slave v v
£ Z S-2l Vlodbus ASCII Master v v
5 g =3 \lodbus ASCII Slave v v
§ =) z Universal Modbus RTU Master v v
2 Universal Modbus RTU Slave v v
i Universal Modbus ASCII Master v v
Universal Modbus ASCII Slave v v
Application Example
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data fieldbus
data fieldbus

Protocol
Universal
Modbus RTU

RTU response

UNIGATE CX

Protocol
Modbus TCP client
encapsulation

UNIGATE Side A UNIGATE Side B

Modbus TCP request

Modbus TCP response

Modbus TCP Server
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6.4 Konfigurationsubersicht 3

Diese Konfigurationstibersicht betrifft ausschlielich UNIGATE CX, die die folgende Schnitt-
stellenkombination unterstiitzen:

UNIGATE Side A: Ethernet (Modbus TCP)
UNIGATE Side B: Ethernet (Modbus TCP)

= UDP viviv]y vivi|v]|YvY
3L | Ma FI TCP server M EAE Iv]v]¥
o | S |RERRNITCP ciient [~ [V~
o =
ﬁg =5 L= Modbus TCP server v
§ > SIS lodbus TCP client encapsulation v
= UDP plus 1 Target vVIv]v]Y
T — UNIGATE Side A
Available Protocols
N
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- ]
HHHE
=|n|Z|2
o[o|o|o
- slo|E|E[2|2
] Slo|2|8|x|x|<|<
HEHNEBEEE
g 1 = e EIE E
' o~ =|=|T|T|T|T
/A —|o ~|2|2|C|C|elel|el|e
' = SIEIE 2|2 =(=|=|=
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2le||g|(s(2]|5]|5]|e|ele|e
2121Z|2|58|5|5|5(2(2(2]2
2ls|e z2lz|z|z
M E R EREEEEEEEES
== EHEEEE EE=
v 7 % v Transparent v | d
VI v]|Y v Universal 232 v]v v
viv¥ |V v ©w v
v v]|v v a § v v v
v > t=3 Modbus RTU Master v v
v w a Modbus RTU Slave v i
= E-3 l1odbus ASCIl Master v %
g =B Iodbus ASCII Slave v v
vivilY =) = Universal Modbus RTU Master v v
KA S Universal Modbus RTU Slave v v
vViv]v Universal Modbus ASCII Master v v
B K Universal Modbus ASCII Slave v v
o
kS
=
w
Q
©
o
[ =
- | @
o E -—
]
wlo|lm
o |a |+
sl=z|2|2 %
HHAAE
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Available Protocols Application Example
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Ethernet
(Modbus TCP)
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UNIGATE CX
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6.5 Konfigurationsubersicht 4
Diese Konfigurationstibersicht betrifft ausschlielich UNIGATE CX, die die folgende Schnitt-

stellenkombination unterstiitzen:

UNIGATE Side A: CANopen (Slave) bzw. CAN Layer 2
UNIGATE Side B: Ethernet (Modbus TCP)

ST, P CANopen (default) AEAEAE AEAEAK
$ | E< [EERElCAN 2 0A AL AEAEAE
5|63 %‘3 CAN 2.0B VIV ||V v vIv|v
Z | 3% |EEFSI CAN 2.0A with ID filter MEAEaE VYV
O CAN 2.0B with ID filter VI v]v]|Y i v]|v|v¥
T — UNIGATE Side A
Available Protocols
)
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AL
=[»|Z|2
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w 3 o ) w w w w
|E|2|2|2|2|2|2
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v v v v v v v
v v]v v Universal 232 Vv v
v v v v ©» v
vIv]v v g = v|v v
v = t=3ll odbus RTU Master v
v w S Modbus RTU Slave v
v = L3 1/10dbus ASCIl Master %
g =Bl Iodbus ASCII Slave v
KA K 35 3l Universal Modbus RTU Master %
Ak Bl Universal Modbus RTU Slave v
vIv]Y Universal Modbus ASCII Master v
viv]Y Universal Modbus ASCII Slave v
=
K=
©
=
w
Q
©
o
=
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wlo|lmo
oo |+
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Available Protocols
NIGAT S
— USidGe BE Application Example
Ethernet
(Modbus TCP)
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6.6 Konfigurationsuibersicht 5

Diese Konfigurationstibersicht betrifit UNIGATE CX, die die folgenden Schnittstellen unter-
stutzen:

e UNIGATE Side A: CANopen (Slave) bzw. CAN Layer 2
e UNIGATE Side B: Alle, ausgenommen: Ethernet (Modbus TCP) + CANopen (Slave) bzw.

CAN Layer 2

o w CANopen (default) viviviviv]vviv]v|v]v]v
— o 0

§2< S-Sl CAN 2 0A vIvivIivivIviviviviv]v]v
3 O CAN2.0B v v viv]iv]iv]v|viv]v]v]v
Z Z ® [WESSINCAN 2 0A with ID filter vIvlviviviviviv]Iv]v]v]v
© CAN 2.0B with ID filter IIVIvIvIvIvIvivIvIv]v

t > UNIGATE Side A

Available Protocols
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2 w — =
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| 2|8 8low]|lv]|lvl|lon
5 o|lS|I=S|w]|s|s|3]|3
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- g 2 _[o]o|olo|lelelele
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S(H|=|2|e|lo|lo|o|a|a|a]|o
ol ||lon|S3|3|3|3|=|=|=|=
w D | = o o|lololo [+ [} [}
v %E%;EE%E%EEE
=S85 === =55 |5]5
- Transparent i v
[V =
c Universal 232 v |v v
::_’ o P 3964(R) high prior v
uw > =8 CX(Pseudo) Vv
© (=]
= o *=8 Modbus RTU Master v v
,g w o Modbus RTU Slave v v
£ 2 2 \Vlodbus ASCIl Master v v
5 2 =3l Vodbus ASCII Slave Y Y
_§ = Z Universal Modbus RTU Master v v
% Universal Modbus RTU Slave v v
[ Universal Modbus ASCIl Master v v
Universal Modbus ASCII Slave v v
Application Example
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7 Implementierte Protokolle im UNIGATE® CX

Das UNIGATE® wird mit dem Script “Universalscript Deutschmann“ ausgeliefert. Die Konfigura-
tion der Protokolle erfolgt im Konfigurationsmodus (siehe Kapitel 6) mit der Software WINGATE.

Siehe dazu die ,Anleitung UNIGATE® CL - Konfiguration mit WINGATE". Sie finden das PDF
auch auf unserer Homepage unter Support/Downloads/Handbicher.

Achtung: Wird ein Reset Device durchgefiihrt, geht méglicherweise (je
nach Firmware-Version des UNIGATE®) das “Universalscript“ verloren
und muss neu eingespielt werden.

Das Script finden Sie auf der Deutschmann Support-DVD im Verzeichnis
\Software\ProtocolDeveloper\Example\Universall\.

7.1 Protokoll: Transparent
Die Daten werden bidirektional vom UNIGATE® {ibertragen.

711 Datenaufbau

Trigger ||| LAngeBus (| Datenbereich
[opt.) ||| Coptional)

Feldbus

RS Datenbereich

Auf der RS-Eingangsseite ist eine Timeoutzeit von 2 ms fest eingestellt. Werden innerhalb der
Timeoutzeit keine weiteren Daten empfangen, werden die bis dahin empfangenen Daten auf den
Bus Ubertragen.

Werden weniger Daten Uber Rx empfangen, als Uber die GSD-Datei konfiguriert (1/0O-Lange),
dann wird der Rest mit NULL aufgefllt.
Zuviel empfangene Daten werden abgeschnitten.

7.2 Protokoll: Universal 232

Die Protokollbezeichnung “Universal 232“ und auch der Bezug auf die
“RS232-Schnittstelle” in der Beschreibung sind historisch gewachsen.
Das Protokoll funktioniert aber auch genauso mit RS422 und RS485!

7.21 Datenaufbau
Datenaufbau Universales 232 Protokall

Feldbus Trigger || LangeBus || Datenbereich
[opt.) ||| Coptional)
R= Stantzeichen (| Lange232 ||| Datenbereich ||| Endezeichen
[optional) [optional) [optional)
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7.2.2 Parameter Feldbus

Triggerbyte: siehe Kapitel 8.1, Triggerbyte.
Langenbyte: siehe Kapitel 8.2, Das Langenbyte.

7.2.3 Parametertabelle RS232

7.2.3.1 Startzeichen (232 Start character)

Ist dieses Zeichen definiert, wertet das Gateway nur die Daten an der RS232-Schnittstelle aus,
die nach diesem Startzeichen folgen. Jede Sendung vom Gateway uber die RS232-Schnittstelle
wird in diesem Fall mit dem Startzeichen eingeleitet.

7.2.3.2 Lange232 (232 Length)

Ist dieses Byte aktiviert, erwartet das Gateway empfangsseitig so viele Bytes Nutzdaten, wie in
diesem Byte von dem RS232-Sendegerat angegeben werden. Sendeseitig setzt das Gateway
dieses Byte dann auf die Anzahl der von ihm Ubertragenen Nutzdaten. Ist das Byte ,Lange232“
nicht definiert, wartet das Gateway beim Empfang auf der RS232-Schnittstelle auf das Endekri-
terium, wenn dieses definiert ist. Ist auch kein Endekriterium definiert, werden soviele Zeichen
Uber die RS232-Schnittstelle eingelesen, wie im Feldbus-Sendepuffer bertragen werden kénnen.
Als Sonderfall kann fiir diesen Parameter auch ein Langenbyte mit zusatzlicher Timeoutiberwa-
chung in WINGATE eingestellt werden. In diesem Fall werden die empfangenen Zeichen bei
einem Timeout verworfen.

Achtung:
Ist als Endezeichen ,,Timeout“ gewiéhlt, ist dieses Byte ohne Bedeutung.

7.2.3.3 Datenbereich
In diesem Feld werden die Nutzdaten Ubertragen.

7.2.3.4 Checksumme

Es kdnnen beim Universal 232 Protokoll folgende Checksummen ausgewahlt werden:

XOR, byteweise Summe, XOR mit negiertem Ergebnis und byteweise Summe mit negiertem
Ergebnis.

Die Checksumme wird dabei immer Uber die Bytes ,Lange232%, ,ID* und ,Datenbereich“ gebil-
det, sofern vorhanden. Die Checksumme wird vom Gateway sendeseitig selbstandig erzeugt.
Beim Empfang von der RS232-Schnittstelle pruft das Gateway die Checksumme und Ubertragt
dann die Nutzdaten (ohne Checksumme) an den Feldbuspuffer, wenn keine Checksummen-
Fehler erkannt wurden. Andernfalls erfolgt eine lokale Fehlermeldung.

7.2.3.5 Endezeichen (232 End character)

Wenn dieses Zeichen definiert ist, empfangt das Gateway Daten von der RS232- Schnittstelle
bis zu diesem Zeichen. Als Sonderfall kann hier das Kriterium ,Timeout* definiert werden. Dann
empfangt das Gateway solange Zeichen, bis eine definierte Pause auftritt. Im Sonderfall
»Timeout® ist das ,Lange 232-Byte” ohne Bedeutung. Sendeseitig fiigt das Gateway als letztes
Zeichen einer Sendung das Endezeichen an, wenn es definiert ist.
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7.2.4 Kommunikationsablauf

Die Nutzdaten (Datenbereich) die Uber den Feldbus ankommen, werden gemafy Kapitel 7.2.1
transparent in das RS232-Datenfeld kopiert, und Uber die RS-Schnittstelle Gbertragen, wobei
das Protokoll gem. der Konfiguration (Startzeichen, Endezeichen...) erganzt wird. Eine Quittung
erfolgt NICHT!

Ist das , Triggerbyte® (siehe Kapitel 8.1) aktiv, werden Daten nur bei einem Wechsel dieses Bytes
gesendet. Ist das ,Langenbyte” (siehe Kapitel 8.2) aktiv, werden nur so viele der nachfolgenden
Bytes, wie dort spezifiziert sind, GUbertragen.

Empfangsdaten an der RS-Schnittstelle werden gem. dem konfigurierten Protokoll ausgewertet,
und das Datenfeld (Datenbereich (siehe Kapitel 7.2.1)) an den Feldbusmaster gesendet. Sind
mehr Zeichen empfangen worden, als Feldbusblocklange, werden die hinteren Bytes abge-
schnitten und ein Rx-Overrun angezeigt, sind weniger empfangen worden, wird mit 0 aufgefillt.
Ist das ,Langenbyte” aktiv, wird dort die Anzahl der empfangenen Nutzdaten eingetragen. Ist das
»1riggerbyte* aktiv, wird dieses nach jedem vollstandigem Empfang an der RS-Schnittstelle um
eins erhoht.

7.3 Protokoll "CX (Pseudo)"

Das Protokoll basiert auf dem Protokoll "Universal 232" und hat lediglich voreingestellte Parame-
ter.

------ APPLICATION----

Fratacal Univerzal 232
232 Start character 1]

232 Length Mo length byte
232 End character FF

232 B¥ Timeout [10ms] 1

232 Checksum Mo Checksum
Start hits 1

D ats bits g

Stop bits 1

Farity Even

Baudrate 115200

232 Interface 232

7.4 Protokoll: 3964(R)

Mit dem 3964-Protokoll werden Daten zwischen 2 seriellen Geraten Utbertragen. Zum Auflésen
von Inititialisierungskonflikten muss ein Partner hochprior und der andere niederprior sein.

7.41 Datenaufbau 3964R

Triggerbyte | FB-Langenbyte | Daten
[optional) [optional)

Feldbuz

RS | st | Daten | DiE | ETH | BCC |

7.4.2 Protokollfestlegungen
Das Telegrammformat ist:
[STX_ [Daten [DLE [ETX [BCC |
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¢ Die empfangenen Nettodaten werden in beiden Richtungen unverandert durchgereicht (trans-
parent).
Achtung: Davon ausgenommen ist die DLE-Verdoppelung; d. h. ein DLE (10H) auf der Bus-
seite wird zweifach auf der RS-Seite gesendet, ein doppeltes DLE auf der RS-Seite wird nur
einmal an den Busmaster gesendet.

¢ Eine Datenblockung ist nicht vorgesehen.

¢ Die Nettodatenlange ist auf 236 Bytes pro Telegramm beschrankt.

¢ Die Kommunikation lauft immer zwischen hoch- und niederprioren Kommunikationspartner ab.

7.4.3 Datenverkehr

7.4.3.1 Einleitung des Datenverkehrs durch den niederprioren Teilnehmer

Empfangt der niederpriore Teilnehmer auf ein ausgesendetes STX ebenfalls ein STX, dann
unterbricht er seinen Sendewunsch, geht in den Empfangsmode ber und quittiert das empfan-
gene STX mit DLE.

Ein DLE im Datenstring wird verdoppelt und in die Prifsumme mit einbezogen. Der BCC errech-
net sich aus der XOR Verkniipfung aller Zeichen.

7.4.3.2 Konfliktfalle

7.4.3.3 Uberwachungszeiten

Die Uberwachungszeiten sind durch die Definition des 3964R-Protokolls vorgegeben und kén-
nen nicht Uberschrieben werden!
tq = Quittungsiberwachungszeit (2s).

Die Quittungsiiberwachungszeit wird nach Senden des Steuerzeichens STX gestartet. Trifft
innerhalb der Quittungstiberwachungszeit keine positive Quittung ein, wird der Auftrag wieder-
holt (max. 2x). Konnte der Auftrag nach 2 maligem Wiederholen nicht positiv abgeschlossen wer-
den, versucht das hochpriore Gerat trotzdem Kontakt mit dem niederprioren Partner
aufzunehmen durch Senden von STX (Zyklus entspricht tq).

tz = Zeicheniberwachungszeit (200 ms)

Empfangt der 3964 R Treiber Daten, Uberwacht er das Eintreffen der einzelnen Zeichen
innerhalb der Zeit tz. Wird innerhalb der Uberwachungszeit kein Zeichen empfangen, beendet
das Protokoll die Ubertragung. Zum Kopplungspartner wird keine Quittung gesendet.

7.4.3.4 Wiederholungen

Bei negativer Quittung oder Zeitlberschreitung wird ein vom hochprioren Teilnehmer gesendetes
Telegramm 2 x wiederholt. Danach meldet das Gateway die Kommunikation als gestort, versucht
aber weiterhin, die Verbindung wieder aufzubauen.

7.4.3.5 Einleitung des Datenverkehrs durch den hochprioren Teilnehmer

Bei negativer Quittung oder Zeitliberschreitung wird ein vom externen Gerat gesendetes Tele-
gramm 2x wiederholt, bevor eine Stérung gemeldet wird.

7.4.4 Protokolltyp 3964

Der Unterschied zum Protokolltyp 3964R ist:
1. tq = Quittungsiberwachungszeit (550 ms)
2. Es fehlt das Checksummenbyte BCC.
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7.5 Protokoll: Modbus-RTU

7.51 Hinweise

— Im folgenden Text wird fiir ,Modbus-RTU" der Einfachheit halber immer ,Modbus® geschrie-
ben.

— Die Begriffe ,Input” und ,Output® sind immer aus der Sicht des Gateways gesehen; d. h.
Feldbus-Input-Daten sind die Daten, die vom Feldbus-Master an das Gateway geschickt
werden.

7.5.2 UNIGATE® als Modbus-Master

7.5.2.1 Vorbereitung

Vor dem Beginn des Datenaustausches muissen die Parameter ,Baudrate®, ,Parity, ,Start-“,
Stop-“ und ,Datenbits” sowie gegebenenfalls , Triggerbyte” und ,Langenbyte” eingestellt werden.

AuBerdem muss eine ,Responsetime” vorgegeben werden, die der max. Zeit entspricht, bis der
Modbus-Slave nach einer Anfrage antwortet. Der in WINGATE eingetragene Wert wird vom UNI-

GATE® mit 10 ms multipliziert.

Da der Modbus mit einem variablen Datenformat arbeitet - abhangig von der gewlinschten Funk-
tion und Datenlange - der Feldbus aber eine feste Datenlange bendtigt, muss diese Uber eine
Auswahl in der GSD-Datei vorgegeben werden. Diese Lange sollte vom Anwender so gewahlt
werden, dass die langste Modbus-Anfrage bzw. Antwort bearbeitet werden kann.

Der Anwender kann wéhlen, ob die Feldbusanfragen bei Anderung (On change) an den Modbus
weitergegeben werden oder auf Anforderung (On Trigger).

Im Modus ,Anderung” beruht die Erkennung einer Anderung darauf, dass die Feldbusdaten mit
denen der letzten Sendung verglichen werden, und nur bei einer Anderung eine Anfrage Uber
den Modbus erfolgt.

Der Modus ,Modbusanfrage auf Anforderung® bedingt, dass das erste Byte im Feldbus ein Trig-
gerbyte enthalt (siehe Kapitel 8.1). Dieses Byte wird nicht zum Modbus Ubertragen und dient nur
dazu, eine Modbussendung zu starten. Dazu Uberwacht das Gateway standig dieses Triggerbyte
und sendet nur dann Daten an den Modbus, wenn sich dieses Byte geandert hat. In der umge-
kehrten Richtung (zum Feldbus) ubertragt das Gateway in diesem Byte die Anzahl der empfan-
gen Modbusdatensatze; d. h. nach jedem Datensatz wird dieses Byte vom Gateway
inkrementiert.

Ist das ,Langenbyte” aktiviert (siehe Kapitel 8.2), werden vom Gateway nur die Anzahl Bytes, die
dort spezifiert sind, Ubertragen. Zum Feldbus-Master hin wird dort die Anzahl der empfangenen
Modbusdaten hinterlegt. Die Lange bezieht sich dabei immer auf die Bytes ,Adresse” bis ,Dat n*
(jeweils incl.) immer ohne CRC-Checksumme.
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7.5.2.2 Datenaufbau
(optionaly {optional)

Feldbus | Trigger | LingeBus | Adresse | Funktion | Datenbereich

4 4 4

Adresse| Funktion | Datenbereich | CRC-high | CRC-loswy

RS

7.5.2.3 Kommunikationsablauf

Das Gateway verhalt sich zum Feldbus immer als Slave und auf der Modbus-Seite immer als
Master. Somit muss ein Datenaustausch immer vom Feldbusmaster gestartet werden. Das Gate-
way nimmt diese Daten vom Feldbusmaster, die gemaf Kapitel ,Datenaufbau” angeordnet sein
missen, ermittelt die gultige Ladnge der Modbusdaten, wenn das Langenbyte nicht aktiviert ist,
erganzt die CRC-Checksumme, und sendet diesen Datensatz als Anfrage auf dem Modbus.

Die Antwort des selektierten Slaves wird vom Gateway daraufhin - ohne CRC-Checksumme - an
den Feldbusmaster geschickt. Erfolgt innerhalb der festgelegten ,Responsetime® keine Antwort,
meldet das Gateway einen ,TIMEOUT-ERROR®.

7.5.3 UNIGATE?® als Modbus-Slave

7.5.3.1  Vorbereitung

Vor dem Beginn des Datenaustausches muissen die Parameter ,Trigger-“ und ,Langenbyte®,
.Baudrate®, ,Parity, ,Start-“, Stop-* und ,Datenbits” eingestellt werden.

Am Drehschalter auf der RS-Seite muss der Modbus-ID eingestellt werden, unter dem das Gate-
way im Modbus angesprochen wird.

Da der Modbus mit einem variablen Datenformat arbeitet - abhangig von der gewlinschten Funk-
tion und Datenlange - der Feldbus aber eine feste Datenlange bendtigt, muss diese Uber eine
Auswahl in der GSD-Datei vorgegeben werden. Diese Lange sollte vom Anwender so gewahlt
werden, dass die ldngste Modbus-Anfrage bzw. Antwort bearbeitet werden kann.

7.5.3.2 Datenaufbau
foptionaly  {optional)

Feldbus | Trigoer LangeBus Funktion Cratenbereich

4 g

RS Adresse | Funktion Datenbereich | CRC-high | CRC-Iow

7.5.3.3 Kommunikationsablauf

Das Gateway verhalt sich zum Feldbus immer als Slave und auf der Modbus-Seite ebenfalls als
Slave. Ein Datenaustausch wird immer vom Modbus-Master Uiber die RS-Schnittstelle eingelei-
tet. Ist die vom Modbus-Master ausgesandte Modbus-Adresse (1. Byte) identisch mit der am
Gateway eingestellten Adresse, sendet das Gateway die empfangenen Daten (ohne Modbus-
Adresse und CRC-Checksumme) an den Feldbusmaster (siehe Bild oben). Dabei erganzt das
Gateway als Vorspann optional ein Trigger- und ein Langenbyte.

Durch das Triggerbyte, das vom Gateway bei jeder Anfrage inkrementiert wird, erkennt der Feld-
busmaster, wann er einen Datensatz auswerten muss.

Im Langenbyte befindet sich die Anzahl der nachfolgenden Modbusdaten.
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Der Feldbusmaster muss nun die Modbusanfrage auswerten und die Antwort im gleichen Format
(optional mit flihrendem Trigger- und Langenbyte) Gber den Feldbus an das Gateway zurlicksen-
den.

Das Gateway nimmt dann diese Antwort, erganzt Modbus-Adresse und CRC und schickt die
Daten uber die RS-Schnittstelle an den Modbus-Master.

Damit ist der Datenaustausch abgeschlossen und das Gateway wartet auf einen neue Anfrage
des Modbus-Masters.

7.6 Protokoll Modbus ASCII Master/Slave

Der Feldbusdatenaustausch fiir Modbus ASCI! ist identisch mit RTU. Das UNIGATE® (ibertragt
automatisch auf der seriellen Seite die Daten im ASCII Format.

-> Beschreibung: siehe Kapitel 7.5.2, UNIGATE® als Modbus-Master bzw. siehe Kapitel 7.5.3.,
UNIGATE® als Modbus Slave.

7.7 Protokoll ,,Universal Modbus RTU Slave*

Das UNIGATE® ist auf der Applikationsseite Modbus-Slave. Die Slave ID wird an den Drehschal-
tern S4 + S5 eingestellt (S4 = High, S5 = Low)

7.7.1  Datenaufbau Feldbusseite z.B.: PROFIBUS
Gilt fur In und Out
1. Byte: Trigger-Byte, optional (siehe Kapitel 8.1, Triggerbyte)
2. Byte: Feldbuslangen-Byte, optional (siehe Kapitel 8.2, Das Langenbyte)

3. Byte: Prozessdaten
4. Byte: Prozessdaten

Datenaufbau

foptionaly  {optional)

Feldhus | Trigoer LangeBus Prozessdaten

oy

RS Adresse | Funktion | Datenbereich | CRC-high | CROC-low

7.71.1 Beispiel: FC1 + FC2

Ein Modbus Master (externes Gerat) sendet einen Request (Anfrage) mit Funktionscode 1 oder
2.

Hinweis:

Modbus Master Request Adresse (High + Low)
Adressabfrage 01 .. 08 wird immer auf Adresse 01 sein.
Adressabfrage 09 .. 16 wird immer auf Adresse 09 sein.
Adressabfrage 17 .. 24 wird immer auf Adresse 17 sein.
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Konfiguration:
-------- FIELDEBUS--------
Figldbuz D 126
Data exchange On Change
Figldbusz lengthbyte active
------ APPLICATION------
Protocol Universal Modbuz RTU Slave

Feldbus sendet zum UNIGATE®
0801020304 05060708 090A0B0OCODOEOF 1011121314151617 18 19 1A...
Hinweis: Das 1. Byte (0x08) ist das Feldbuslangenbyte. Es werden also nur die folgenden 8
Byte im UNIGATE® gespeichert.

Angeschlossener Modbus Master sendet Request an die RS232/484 Seite des UNIGATE®:
Start-Adresse 0001, Lenght 56 (38h), FC1 (-Read Coil Status)
[01] [01] [00] [00] [00] [38] [3d] [d8]

UNIGATE® sendet iiber R$232/485 Response:
[01][01] [07] [01] [02] [03] [04] [05] [06] [07] [6b] [c5]

Darstellung der Daten im Modbus Master (FC1):

ooool: <1> 00009: <0> O00017: <1»> 00025: <0> O00033: <1: 00041: <0> O00049: <1»
oooo2: «0> 00010: <1 O00018: <1: O00026: <0> O0OO00D34: «<0: O00042: <1 O00050: «<1»
0ooo3: «<0> 00011: <0 O00019: <0x 00027: <1y O00035: «<1» 00043: <1y D00051: <1»
Qooo4: <0> 00012: <0 0Q0020: <0> 00028: <0> O00036: «<0: O00044: <0> O00052: <0>
0ooos: «<0> 00013: <0 O00021: <0> 00029: <0x O00037: «<0» 00045: <0 D00053: <0>
Qopoe: <0> 00014: <0> 00022: <0> 00030: <0> 00038: <0» O00046: <0> D00054: <0>
oooo7: «0> 00015: <0x O00023: <0: 00031: <0x O00039: «<0: 00047: <0» D0O0055: «<0>
oooog: <0> 00016: <0> O00024: <0O> 00032: <0> O00040: <0> O00048: <0> D00056: <0>

Beispiel: StartAdress 0008, Length 80, FC2 (Read Input Status)
[01] [02] [00] [07] [00] [50] [c9] [f7]

UNIGATE® sendet (iber RS232/485 Response:

[01] [02] [0a] [02] [03] [04] [05] [06] [07] [08] [00] [00] [00] [8f] [7a]

7.7.1.2 Beispiel: FC3 (Read Holding Register) + FC4 (Read Input Register)
Feldbus sendet zum UNIGATE®

0030 02 03 04 05 06 07 08 09 OA 0B 0C OD OE OF 10111213 141516 17 18 19 1A 20 20 20...

(Konfiguration ist diesmal mit ,Data exchange = On Trigger®, also mit zusatzlichem 1. Steuerbyte
in den Feldbusdaten).

,Fieldbus lenghtbyte = active®, in diesem Beispiel 30h (48d), das UNIGATE® kopiert somit die fol-
genden 48 Byte vom Feldbus in den internen Speicher.

Angeschlossener Modbus Master sendet Request an die RS232/484 Seite des UNIGATE®
[01] [03] [00] [00] [00] [14] [45] [c5]

UNIGATE® sendet iiber RS232/485 Response:
[01] [03] [28] [02] [03] [04] [05] [06] [07] [08] [09] [0a] [Ob] [Oc] [0d] [0e] [Of] [10] [11] [12] [13] [14]...
.. [15][16] [17] [18] [19] [14]
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Darstellung der Prozessdaten im Modbus Master:

<0203H>
¢0405H>
<0607H>
<0809H>
<0ADBH >
<0CODH >
<0EOFH >
<1011H:>
<1213H>
<1415H>
<1617H:>
<1819H>
<1AZ0H>
<2020H>
<20Z20H>
<0000H >
<0000H >
<0000H >
<0000H >
<0000H >

40001 :
40002 :
40003 :
40004 :
40005
40006 :
40007 :
40008 :
40009
40010:
40011 :
40012
40013
40014 :
40015
40016 :
40017 :
40018
40019 :
40020 :

Funktionsweise FC3 und FC4 im Protokoll ,,Universal Modbus (RTU/ASCII) Slave:

Ab ,Universalscript Deutschmann® V1.5.1:

e FC3 (0x03): Read Holding Registers greifen auf den Puffer Data to SPS zu.
e FC4 (0x04): Read Input Registers greift auf den Puffer Data From SPS zu.

7.7.1.3 Beispiel: Schreibe Single Coil FC5
Feldbus Master hat z.B. einmal folgende Daten an das UNIGATE® gesendet:

07 01 02 03 04 05 06 07 08 09 OA0OB OC OD OEOF 1011 121314151617 18 19 1A 20 20 20...

1. Byte = Feldbuslangenbyte

Es werden die folgenden 7 Byte im UNIGATE® gespeichert, der Rest wird nicht {iberschrieben.
Ein Modbus Master liest mit FC 1 und der Coil-Lange = 80 (10 Byte), folgende Werte aus:

00001 :
0000z :
00003 :
00004 :
000os:
00006 :
0ooo7:
oooans :
oooas:
0o0010:
00011 :
00012 :
00013:
00014 :
00015
00016 :

<1
<0
<0
<0>
<0
<0
<0
<0
<0
<1
<0>
<0
<0
<0
<0
<0

00017 :
00018 :
00019:
00020:
00021 :
00022 :
00023:
00024 :
00025 :
00026 :
00027 :
00028 :
00o29:
00030 :
00031 :
00032 :

<1
¢l
<0
<>
<0>
<0
<0
<0
<0
<0
¢1l>
<0
<0
<0
<0
<0

00033:
00034 :
00035
00036 :
00037 :
00038 :
00039 :
00040 :
00041 :
00042 :
00043:
00044 :
00045 :
00046 :
00047 :
00048 :

<1
<0
<1l
<>
<0
<0z
<0
<0
<0
<1l
¢1l>
<0z
<0z
<0
<0
(413

00049 :
00050 :
00051 :
00052 :
00053 :
00054 :
00055 :
00056 :
00057y :
0005se:
0oo05s9:
00060 :
00061 :
00062 :
00063 :
00064 :

<1
[}
<1l
<>
<0
<0z
<0
<0
<0
<0
<>
<0z
<0z
<0
<0
(413

00065 :
00066 :
00067 :
00068 :
000619 :
00070:
00071 :
00072 :
00073
00074 :
00075
00076
00077 :
0007a:
00079 :
00080 :

<0
(413
<0
<0
<0
<0
<0
(413
(413
<0
<0
<0
<0
<0
(413
(413
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Die Feldbusausgangsdaten werden erst aktualisiert wenn sie Uber einen Schreibbefehl von der
RS Seite angetriggert werden.
Dies geschieht z.B. Gber den FC 5 :

zl
Mode: |1
Address: |2

Valle————
’7 & 0  0On

Cancel |

Adresse 0002 bleibt unverandert auf 0, aber die Feldbusausgangsdaten werden aktualisiert:
Nach einem Reset sind sie erst einmal NULL (1. Zeile) und werden dann aktualisiert (2. Zeile):
00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 ...

1F 01 02 03 04 05 06 07 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00...

Das 1. Byte ist das Feldbuslangenbyte. Es enthalt die Anzahl Nutzzeichen, danach folgen die
Nutzdaten. Der Nutzdatenbereich (interner Buffer) ist maximal 1024 Byte groR.

Im folgenden Beispiel wird das Bit (Coil) in Adresse 0002 auf High (1) gesetzt:
x|
Mode: I'|
Address: |2

Valug———

Update I Cancel |

Die Feldbusdaten werden aktualisiert:
1F 03 02 03 04 05 06 07 00 00 00 00 00

Der interne Buffer behalt sich auch diesen Wert, daher kann er vom Master per FC1 Read Coil
Status zurlick gelesen werden:

ooool: <1
ooooZ: <1
oooos: <0
ooood: <0
oooos: <0
ooo0e: <0
ogoooy: <0
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7.7.1.4 Beispiel: Write Single Register FC6

Modbus Master sendet in Adresse 0008 den Wert 1234H.
x|
Mode: [1

Address [B

Yalue, [HEX]: |1234|
Cancel |

Der Modbus Master sendet den Request an das UNIGATE®:
[01] [06] [00] [07] [12] [34] [35] [7C]

Das UNIGATE® sendet einen Response:
[01] [06] [00] [07] [12] [34] [35] [7c]

Die 1. Zeile zeigt die Feldbusdaten VOR dem Schreibbefehl.
1F 03 02 03 04 05 06 07 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00... .

1F 03 02 03 04 05 06 07 00 00 00 00 00 00 00 12 34 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00...
Die 2. Zeile zeigt die Feldbusdaten NACH dem Schreibbefehl.

In dem Modbus Request sieht man das als Adresse der Wert 00 07 gesendet wird. (Wie auch im
Kapitel Universal Modbus Master erwdhnt ziehen manche Master System eins als Offset ab.)
Daraus ergibt sich der Byte-Offset fur die Feldbusausgangsdaten => 14. Man fangt mit dem
ersten Prozessdaten Wert mit Index NULL an zu zahlen.

1F 0302 ....

| +---- 1. Prozesswert
R S Feldbuslangenbyte

7.7.1.5 Beispiel: Force multiple coils FC 15

Hinweis: Fir die Adresse kann nur ein Vielfaches von 8 libergeben werden incl. Null.
Also 0, 8, 16, ... (Auch hier gilt es wieder den Offset von 1 zu beachten)

Beispiel: Startadresse = 0001.
Geandert wurde Adr 0002 ... 0004 von Low auf High:

15: FORCE MULTIPLE COILS x|

Address: 0001
Length: 0080

000: = Off ¢ On j

000g:

O On
0005 & 0ff € 0On
0007 % Off © On

0002 0ff € 0On
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Zeile eins zeigt die Feldbusdaten VOR dem Request:
1F 00 FF 03 04 05 06 07 FF 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00...

1F OE FF 03 04 05 06 07 FF 12 05 12 06 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00...
Zeile zwei NACH dem Request.

Geandert hat sich somit der 1. Prozessdatenwert von 00h nach OEh.

7.7.1.6 Beispiel: Preset multiple register FC16

x
Address: 0001
Lenath: (A0
= Fraom File
oo [OEFF HEX)
ooz [oans Hew) | __ToFie |

L

L
0003|0506 [HEX]

(

(

(

004 [07FF | HEX)
0005|1205 HEX)
0007 o000 HEX)

(
0008|0000 HE=x)

Geandert wurde nur der Inhalt von Registeradresse 0005 und 0006.

Die 1. Zeile zeigt den Feldbusdateninhalt VOR dem Update.
1F OE FF 03 04 05 06 07 FF 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00...

1F OE FF 03 04 05 06 07 FF 12 05 12 06 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00...
Die 2. Zeile zeigt den Feldbusdateninhalt NACH dem Update.
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7.8 Protokoll ,Universal Modbus RTU Master*
Das UNIGATE® ist auf der Applikationsseite Modbus-Master

7.8.1 Datenaufbau Feldbusseite (z.B. PROFIBUS):
Gilt far In und Out

1. Byte: Triggerbyte , optional (siehe Kapitel 8.1, Triggerbyte)
2. Byte: Feldbuslangenbyte, optional (siehe Kapitel 8.2, Das Langenbyte)
3. Prozessdaten

Datenaufbau
ioptionall  {optional)

Feldbus | Trigper LangeBus Prozeszdaten

g

RE Adresse | Funktion | Datenbereich | CRC-high | CRO-Iow

7.8.2 Datenaufbau Applikationsseite:
Nach Modbus RTU Master Definition.

Unterstutzte Funktionen:

Read coil status FC1 (No. of Points = Bit)

Read input status FC2 (No. of Points = Bit)

Read multiple register FC3 (No. of Points = Word)

Read input registers FC4 (No. of Points = Word)

Force single coil FC5 (No. of Points — not used = fix 1 Bit)

Preset single register FC6 (No. of Points — not used = fix 1 Word)
Force multiple coils FC15 (No. of Points = Bit)
Preset multiple register FC16 (No. of Points = Word)

Hinweis:
status and coil = 1 Bit, register = 16 Bit.

FC 1 + 2 sowie FC 3 + 4 sind im Prinzip gleich, der einzige Unterschied ist die Definition der Star-
tadresse.

Bei FC1 fangt sie bei Null an, bei FC2 bei 10 000.

Bei FC3 fangt sie bei 40 000 an, bei FC4 bei 30 000
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7.8.3 Konfiguration: tiber Wingate ab wcf Datei Version 396

Parameter Name Wertebereich Erklarung

Modbus Timeout (10ms) |1 ... 255 (10ms ... 2550ms) |Maximale Wartezeit auf den “Response”
bevor ein Error 9 fiir Timeout generiert wird.
Ist ,RX Poll Retry“ > 0 wird erst nach den
Wiederholversuchen ein Error generiert.

RX Poll Retry Wiederholversuche des letzten, ungultig
beantworteten, “Request”
RX Poll Delay (10ms) Pause vor dem néachsten “Request”

Konfigurationsparameter fiir einen Modbus Request:

Req. 1 Slave ID: Slave ID des Modbusslaveteilnehmers

Req. 1 Modbus Function: s. “Unterstiitzte Funktionen”

Req. 1 StartAdr (hex): Startadresse (High / Low) der Modbusregister ab der gelesen/geschrie-
ben werden soll.

Req. 1 No. of Points (dec): Anzahl der zu lesenden/schreibenden Register/Coils

Req. 1 Fieldbus Map Adr(Byte): Position des zu kopierenden Prozesswertes aus/zu dem Feld-
busbereich, je nach Schreib/Lesebefehl. Ist der Wert NULL, werden die Prozessdaten automa-

tisch hintereinander gereiht.

Es kbénnen bis zu 24 Request’s konfiguriert werden.

Zusitzliche konfigurationsmdglichkeiten in der Einstellung ..Req. ... Modbus Function“:

jump to Regq. 1: springe zum 1. Requesteintrag
disable this Req.: Uberspringe diesen Request und fiihre den nachsten Request-Eintrag aus.

,(10ms)“: einstellbar in 10ms Schritten

,(hex)“: Eingabe in hexadezimaler Schreibweise.
»(dec)*: Eingabe in dezimaler Schreibweise.
(

»(Byte)“: Zahlweise in Byte, angefangen bei Position Null. !'' Achtung: Bei Lesebefehle, z.B. FC3, ist nach dem Trigger-
und Langenbyte der erste Prozesswert die Position Null, die auf den Feldbus zur SPS kopiert wird.

Bei Schreibbefehlen, z.B. FC186, ist die Position Null das Triggerbyte.
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7.8.3.1 Beispiel: Read coil status FC1

Konfiguration
Feg 2 Slave D 1
Feq. 3 Modbus Function Read coil status FC1
Feq. 3 Startddr [hex] 0004
Req. 3 MNo. of Points [dec] 2
Heq. 3 Fieldbus Map AdiByte] b

Dateninhalt Modbus Slave

Device Id: | 1

Address: MODBUS Point Type
Length:

|01: coIL sTATUS =

oooo1:
noooz:
00003:
00004:
0000s5:
00006:
0ooo?:
000o8s:

<0> 00009: <0>  00017: <0>
<0> 00010: <0>  00018: <0>
<0> 00011:<0>  00019: <0>
<0> 00012:<0>  0O0020: <0>
<1> 00013: <0>  00021: <0>
<0> 00014:<0>  00022: <0>
<0> 00015:<0>  00023: <0>
<0> 00016: <0>  00024: <0>

UNIGATE® liest Adresse 5 + 6 und ,mapped* (kopiert) es in den Ausgangsbuffer in das 6. Byte

Feldbusausgangsdaten (UNIGATE® -> SPS)
66 07 00 00 00 00 00 00 01 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 O

0NN

0.
1.

Byte = Triggerbyte (Wert = 0x66 )

Byte = Feldbuslangenbyte (Wert = 0x07)
Byte = Fieldbus Map Adr 0 (Wert = 0x00)
Byte = Fieldbus Map Adr 1 (Wert = 0x00)
Byte = Fieldbus Map Adr 2 (Wert = 0x00 )
Byte = Fieldbus Map Adr 3 (Wert = 0x00)
Byte = Fieldbus Map Adr 4 (Wert = 0x00)
Byte = Fieldbus Map Adr 5 (Wert = 0x00)
Byte = Fieldbus Map Adr 6 (Wert = 0x01) siehe Konfiguration
Byte = Fieldbus Map Adr 7 (Wert = 0x00)
Byte ...

In folgendem Beispiel wird im Modbus Slave in Adresse 6 der Wert von 0 auf 1 gedndert:

oooo1: <0>
ooooz: <0>
noooo3: <0>
nDooo4: <o
0ooons: <1>
00006: <1>
noooy: <0>
nooosg: <0>
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AD 07 00 00 00 00 00 00 01 00 00 00 00 00 00 00
AE 07 00 00 00 00 00 00 03 00 00 00 00 00 00 00

Hier sieht man die Anderung:
9. Byte = Fieldbus Map Adr 6 (Wert = 0x01) => 0x03

Eine Anderung von Adresse 7 im Modbus Slave hat keine Auswirkung auf die Feldbusausgangs-
seite, weil in der Konfiguration ,No. Of Points® = 2 eingestellt ist.

nooo1: <0
No0o0z: <0
nooo3: <0
noooAa: <o
nooos: <1
N0006: <13
noooy: <1
nooog: <0

Der Wert bleibt unverandert auf 0x03:
1F 07 00 00 00 00 00 00 030000000

7.8.3.2 Beispiel: Read input status FC2

Im folgenden Beispiel der Inhalt von Adresse 10007 ... 10009 in das 8. Feldbusausgangsbyte
gemapped (kopiert/Ubertragen).

Req 1 5lave D 1
Req. 1 Modbus Function Read input status FC2
Req. 1 Starkddr [hex] 0006
Feg. 1 Mo of Paoints [dec] 3
Req. 1 Fieldbus Map Adi[Byte] 8
Device Id: III
Address: - MODBUS Point Type
II]2: INPUT STATUS
Length:
10001: <0
10002: <0
10003: <0
10004: <0
10005: <0>
10006: <0
10007: <1>
10008: <0z
10009: <0>
10010: <0

76 09 00 00 00 00 00 00 00 00 01 00 00 00 00
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Im folgenden Beispiel andert sich der Inhalt von Adresse 10009 von 0 -> 1

Start bits 1 Device Id:
Data bis 8 -
Stop it H Address: MODBUS Point Type | Inputdata
Pay  |Nome | ————=—02: INPUT STATUS datalhe]
Baustate 13200 Length: 1 03,00 00 00 60 00 00 00 00 05 0 00 00 00 00 00 00 60 00 50 60 00 00 00 0 05 00 00 00 00 00
232 Intettace 232 2010900 00 00 6060 00 160 00 05 0 001 00 00 00 00 00 60 00 50 60 00 00 00 0 05 00 00 00 00 00
 Modbus Master Feaiesl 210300 00 00 00 00 00 00 00 05 00 00100 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00100 00 00 00 00 00
Tt oo | o 2210300 00 00 00 00 00 00 00 05 00 00100 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00100 00 00 00 00 00
SRR & 10001: <0> 2303.00 00 00 0 00 0Q 00 00 05 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00.0D 00 00 00 00 00
T T 10002: <0> 240900 00 00 60 60 00 60 60 05 0 00 05 00 00 00 B0 60 00 50 60 0 00 00 0 05 00 00 00 80 00
FiX PollDelay [10ms) 0 10003: <05 25 03,00 00 00 6060 00 160 00 05 00 001 00 00 00 00 00 60 00 50 60 00 00 00 0 05 00 00 00 00 00
10004 <0> 28 03 00 00 00 00 00 00 00 00 05 00 00100 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00100 00 00 00 00 00
10005+ <05 2703100 00 00 00 00 00 00 00 05 00 00100 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00100 00 00 00 00 00
Rieq. 1 Modbus Function Read input status FC2 1000¢: <05 28 09,00 00 00 00 00 0Q 00 00 05 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00.0D 00 00 00 00 00
Req 1 Statéd fhex 0006 0007: <13] LSB 2309 00 00 00 00 00 00 00 00[05/00 00 DD 00 00 00 00 00 00 60 60 0 0D 00 D0 0D 00 00 00 00 00
Fieq 1 No of Poins [ded 33— H0008: <0> q
e — 10009: <1>
M Monitor [Data | Diagnose | DPVI_Async

Im nachsten Beispiel wurde nur die ,No. Of Points auf 10 geandert.
D.h. es werden nun 10 Bits => 2 Byte ausgelesen. Aus diesem Grund hat sich auch das Feldbus-

langen Byte ( 2. Feldbusbyte) auf 0x0A, also um 1 Byte, erhoht.

Start bits 1 Device Id:
Data bil g
o , Address: MODBUS Point Type | Inputdats
Parity None IIJZ: INPUT STATUS datafhex]
Bauthale 13200 Length: [20 ] F1 04 D 00100 00 00 00 00 00 85 03 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
232 Interface 232 F2 04 D 00100 00 00 00 00 00 85 03 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
"~ Modbus Master Request—__| F3 01 DD 00100 00 00 00 00 00 85 03 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
Modbus Timeout [10ms] 25 F4 0 DD 00 0 00 00 00 00 00 85 03 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
e o 10001: <0> 5 0 DD 00 0 00 00 00 00 00 85 03 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
e 10002: 6 0 DD 00 D 00 00 00 00 00 85 03 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 0D 00 00 00 00 00 00 00 00 00
FixX Poll Delay (10ms] o F7 (14 00 00 00 00 00 00 00 00 85 03 0 00 00 0 00 60 00 00 00 00 00 00 40 A0 00 40 00 00 00 00
L — 6 04 DD 00 D3 00 00 00 00 00 85 03 00 00 00 00 00 0 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
Fieq. 1 Slave ID 1 F9 04 DD 00100 00 00 00 00 00 85 03 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
Fieq. 1 Modbus Function Read input status FC2 404, 00 00 00 00 00 00 00 00 £5 03 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
P, 1 Starthdr fhex 0006 FE 04 00 00 00 00 00 00 00 00[E5]03]00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00
Fieq. 1 No. of Points [dec) «
Fieq, 1 Fieldbus Map Adi(Bte] 8

Monitor [Data_| Diagnose | DPV1_Async

7.8.3.3 Beispiel: Read multiple register FC3

Pratocol Univerzal Modbuz RTU Master
- Modbus Magter Reguest -

Modbus Timeout [10ms] 25

R Pall Retry 1]

R Pall Delay [10ms] 1}

Reqg. 1 Slave ID 1

Feg. 1 Modbuz Function

Req. 1 Starkadr [hes) ooo1
Req. 1 Mo of Paints [dec) 2
Req. 1 Fieldbuz Map AdiByte] 1}

Read multiple register FC3

RX Poll Delay = 0 wird von der Firmware automatisch auf 1 gesetzt.

Modbus-Request:

Byte 1 Byte 2

Byte 3

Byte 4

Byte 5

Byte 6 Byte 7 Byte 8

Modbus
Function

Slave ID

StartAdr
High

StartAdr
Low

No.
Points
High

No. of CRC Low
Points

Low

of CRC High

1 3

0x00

0x01

0

Der CRC-Wert wird automatisch vom UNIGATE® errechnet

Das UNIGATE® sendet 1 mal (RX Poll Retry = 0) den Request iiber die RS Schnittstelle raus und

wartet maximal 250 ms (Modbus Timeout = 25) auf den Response.

Fieldbus Map Adr = 0 -> nicht aktiv
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Dabei halt der

angesprochene Slave folgende Daten in seinen Registern vor:

Register
Adresse Wert(hex)
40000 0x0000
40001 0x0202
40002 0x0303
40003 0x0000
40004 0x0000

Register = 1 Word = 2 Byte

Wird ein gultig

In manchen Anwendungen wird in der Dokumentation ein Offset + 1 bei der
Adresse vorausgesetzt. Die Schreibweise fur Adresse ,40000“ steht fur ,Holding
Register. Real ist aber Adresse 0x0000 gemeint. Dies ist in den Modbus-Slave
Dokumentationen nicht einheitlich. (Z.B. hat das PC Simulationstool ,ModSim32*
diesen Offset).

er Response empfangen, werden die vier Byte (No. Of Points = 2) Prozesswerte

(Modbus-Data) auf den Feldbus, ab dem ,Fieldbus Map Adr(Byte)“ = 0 kopiert.

Feldbusdaten vom UNIGATE® -> SPS:
51130202 03033004 0100010000 0002570001030000000000000O00 ...

Byte 0 = Trigger-Byte ,,0x51*

Byte 1 = Feldb

uslangen-Byte ,0x13“

Byte 2 = Prozesswert (High) aus StartAdr ,,0x02"
Byte 3 = Prozesswert (Low) aus StartAdr ,0x02“
Byte 4 = Prozesswert (High) aus StartAdr + 1 ,,0x03*
Byte 5 = Prozesswert (Low) aus StartAdr + 1 ,0x03“

7.8.3.4 Beispiel: Read input registers FC4
(siehe Kapitel 7.8.3.3, Beispiel: Read multiple register FC3)

7.8.3.5 Beispiel: Force single coil FC5
Bei FC5 wird ein Bit im Modbus Slave gesetzt, wenn das gemappte Feldbusbyte groRer ( > )

NULL ist.

Konfiguration

Req. 1 Slave 1D

Req, 1 Modbus Funcion

Req. 1 StartAd: (hesd
From=HooHomtsenim—

1
B
o

Ren. 1 Fieldbus Map AdiByte] 7

— .

SPS sendet
Feldbusdaten(Ursache)

Modbus Slave(Wirkung)

uuuuA: <u>
00005: <0>
00006: <1> ===
00007: <0>
D0008: <0>
nooog: <o>

orce single coil FC5
005 —/ 030000 00 00 00 EIEIﬂEIEI 00 00 00 00 00 00 00

7

Hinweis: No. of Points wird nicht benétigt
Ein weiteres Beispiel wenn ein zweiter Request konfiguriert wird:

Fieg 1 Slave ID 1
Force single coil FC5
0005

Req 1 Modbus Function
Req 1 Startédr [hes]

oo omrfrest——
Feq. 1 Fieldbus Map AdByte

Fieq. 2 Slave ID

Fieg. 2 Modbus Function

Fieq. 2 StartAd [hex
oo Fomfrest——

1

Req 2 Fieldbus Map adiByte]

7

1

Forcs singls <ol FCS___—
ooo7

55—

00001: <0>
00002: <0>
00003: <0>
00004: <0>
00005: <0>
00006: <1>
00007: <0>
00008: <1>
00009: <0>
00010: <0,

104 00 00 000000 00 FFUDUDUDUU 0000

0
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7.8.3.6 Beispiel: Preset single register FC6
Konfiguration

Feqg. 1 Slave (D 1

RBeq. 1 Modbuz Function Prezet zingle register FCB
Feq. 1 Startddr [hex) (1]1]115

Feq. 1 Fieldbus Map AdilByte] ¥

SPS sendet zum UNIGATE®

01 00 00 00 00 00 00 FF23 00 FF 00 00 00 00 00 FF 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 0O ...

UNIGATE® sendet Modbus RTU Request
[01] [06] [00] [05] [ff] [23] [99] [e2]

Modbus Slave sendet Response
[01] [06] [00] [05] [ff] [23] [99] [e2]

Speicherinhalt von Modbus Slave nach Response:
40001: <O0D0OH>
40002: <0000H>
40003: <00DD0OH>
A0004: <00DD0OH>

A0005: <n0NnH>
AD006: <FF23H>
40007 <U00DUHZ

40008: <0000H>
A0009: <0000H>
A0010: <0000H>

7.8.3.7 Beispiel: Force multiple coils FC15

Konfiguration
Reg. 1 Slave D 1
Feg. 1 Modbus Function Force multiple coils FC15
Reqg. 1 Startddr [hes oon2
Feg. 1 Mo. of Points [dec) 10
Req. 1 Fieldbus Map AdrBute 2

Feldbus Master sendet:

OE 00 FF 05 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00...

UNIGATE® sendet Request:
[01] [0f] [00] [02] [0C] [Oa] [02] [ff] [05] [65] [29]

Modbus Slave sendet Response:
[01] [Of] [00] [02] [00] [Oa] [74] [Oc]

46 UNIGATE® CX V.1.5

15.12.22



Deutschmann Automation GmbH & Co. KG

Implementierte Protokolle im UNIGATE® CX

Speicherinhalt von Modbus Slave nach Response:

00001: <0>  00011: <1>

00002: <0> 00012 <0>

00003: <1>  00013: <0>

00004: <1>  DOD14: <0>

00005: <1>  DOO15: <0>

00006: <1>  DOO16: <0>

00007: <1>  DOD17: <0>

00008: <1>  DO018: <0>

00009: <1>  DO019: <0>

00010: <1>  DO020: <0>
Hex FF 05
Bin i 0000010l

VZZERA\N vl

Position| 87654321 11109

Bitte beachten sie das No. Of coils = 10 ist, deswegen wird bei dem Wert 0x05 nur das untere Bit
in Adresse 0011 geschrieben, Adress 0013 ware schon das Bit Nr 11 das nicht mehr tbertragen

wird.

7.8.3.8 Beispiel: Preset multiple register FC16
Konfiguration

Req. 1 Slave D

Feg. 1 Modbus Function

Reg. 1 Startédr [hex]

Feg 1 Mo, of Paints [dec)

Feq 1 Fieldbusz Map AdrByte]

Feldbus Master sendet:

BA 00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 OA OB 0C OD OE OF 1011 1213 141516 ...

UNIGATE® sendet Request:

1

Prezet multiple register FC16

ooo2
10
2

[01][10] [00] [02] [00] [Oa] [14] [01] [02] [03] [04] [05] [06] [07] [08] [09] [0a] [Ob] [Oc] [0d] [O€] [Of]...
[10][11] [12] [13] [14] [3d] [e4]

Modbus Slave sendet Response:
[01] [10] [00] [02] [0Q] [Oa] [e1] [ce]

Speicherinhalt von Modbus Slave nach Response:

40001: <0000H>
40002: <0000H>
40003: <0102H>
40004: <0304H>
40005: <0506H>
40006: <0708H>
40007: <090AH>
40008: <0BOCH:
40009: <0DOEH:
40010: <0OF10H>
40011: <1112H>
40012: <1314H>
40013: <0000H>
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7.9 Protokoll ,,Universal Modbus ASCII Master/Slave*

Der Feldbusdatenaustausch fiir Modbus ASCII ist identisch mit RTU. Das UNIGATE® {ibertragt
automatisch auf der seriellen Seite die Daten im ASCII Format.

Protokollbeschreibung siehe Kapitel 7.7, Protokoll ,Universal Modbus RTU Slave* bzw. Kapitel
7.8., Protokoll ,Universal Modbus RTU Master*.
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7.10 Protokoll Modbus TCP client encapsulation

Das Feldbus-Transport-Protokoll ,Modbus TCP client encapsulation” kann nur in Verbindung mit
dem Applikations-Transport-Protokoll ,Modbus RTU Slave® verwendet werden.

7.10.1 Funktion
7.10.1.1 UNIGATE® CL:

¢ Ethernet TCP/IP (Modbus TCP) Transport Protokoll: Modbus TCP client encapsulation
¢ Applikation Protokoll: Modbus RTU Slave (Modbus RTU Slave ID iber die Drehkodierschalter
S4+85 einstellen)

Beschreibung:

Die Modbus Requests des an der Applikationsseite angeschlossenen Modbus RTU Master wer-
den Uber das Applikation Protokoll ,Modbus RTU Slave“ an das Feldbus Transport Protokoll
»,Modbus TCP client encapsulation“ gerateintern weitergereicht, sodass die Modbus Requests an
den Modbus TCP server (Target IP Adresse) Ubertragen werden. Der Modbus Response des
Modbus TCP server wird dann in umgekehrter Reihenfolge wieder an den Modbus RTU Master
Ubertragen.

Hinweis: Uber die beiden Drehkodierschalter S4 und S5 muss eine glltige Modbus RTU Slave
ID (1 ... 247) eingestellt werden. Diese muss mit der in den Modbus Requests ibereinstimmen.

Beispiel: UNIGATE CL-FE bzw. ModTCP S4 + S5 = 01. Dann muss in dem Record im Modbus
Request im Parameter ,Req. ... Slave ID* = 1 stehen.

UNIGATE CL-FE resp. ModTCP

Modbus TCP Modbus RTU
request request
Modbus Modbus TCP client Modbus RTU Slave Modbus
TCP Server encapsulation RTU Master
Modbus TCP Modbus RTU

response

s

response

-
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7.10.1.2 UNIGATE® cX:

* FE bzw. ModTCP-Seite: Ethernet TCP/IP (Modbus TCP) Transport Protokoll: Modbus TCP cli-
ent encapsulation

e FE bzw. ModTCP-Seite: Applikation Protokoll: Modbus RTU Slave (Modbus RTU Slave ID
Uber die Drehkodierschalter S4+S5 einstellen)

e 2. Feldbus: Applikation Protokoll: Universal Modbus RTU Master (bis zu 24 Modbus Requests
konfigurierbar)

Beschreibung:

Die Modbus Requests werden im Applikations Protokoll ,Universal Modbus RTU Master* konfi-
guriert. Diese werden dann gerateintern lGber das Applikation Protokoll ,Modbus RTU Slave* an
das Feldbus Transport Protokoll ,Modbus TCP client encapsulation® weitergereicht, sodass die
Modbus Requests an den Modbus TCP server (Target IP Adresse) tibertragen werden. Der Mod-
bus Response des Modbus TCP server wird dann in umgekehrter Reihenfolge wieder an das
Applikations Protokoll ,Universal Modbus RTU Master” Gibertragen. Je nach Function Code (z.B.
FC3), werden die Daten dann auf den jeweiligen Feldbus geschrieben oder vom Feldbus gele-
sen.

Hinweis: Uber die beiden Drehkodierschalter S4 und S5 muss eine giiltige Modbus RTU Slave
ID (1 ... 247) eingestellt werden. Diese muss mit der in den konfigurierten Modbus Requests
Ubereinstimmen.

Beispiel: FE bzw. ModTCP S4 + S5 = 01. Dann muss in dem Record im Modbus Request im
Parameter ,Req. ... Slave ID“ = 1 stehen.

UNIGATE CX
FE resp. ModTCP / 2. Fieldbus
Modbus TCP
request Modbus RTU request

<

Modbus TCP
response

» Modbus RTU response »

Data Fieldbus

<

Data Fieldbus

Modbus

Fieldbus

Slave

TCP Server

Master

Modbus RTU
Universal
Modbus RTU
Master

o
<
v C
=0
]
8=
- 2
w o
]
T <
o v
=
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8 Optionale Busparameter
8.1 Triggerbyte

Wenn die Daten immer zyklisch Ubertragen werden, muss das Gateway erkennen, wann der
Anwender neue Daten verschicken will. Dies geschieht normalerweise dadurch, dass das Gate-
way die Daten, die Ubertragen werden mit den intern gespeicherten alten Daten vergleicht -
Datenaustausch bei Anderung (Fieldbus Data exchange — On Change). In manchen Fallen
kann das aber nicht als Kriterium verwendet werden, z. B. wenn immer die gleichen Daten
gesendet werden sollen. Aus diesem Grund kann der Anwender einstellen, dass er iber ein Trig-
gerbyte das Senden steuern will (Fieldbus Data exchange — On Trigger). In diesem Modus sen-
det das Gateway immer (und nur dann), wenn das Triggerbyte verandert wird.

Wenn der Triggerbyte-Modus eingeschaltet ist, inkrementiert das Gateway das Triggerbyte
jedesmal, wenn ein Telegramm empfangen wurde.

Als Triggerbyte wird das erste Byte im Feldbus-Ein-/Ausgangsdatenpuffer verwendet, wenn die-
ser Modus eingeschaltet ist.

8.2 Das Langenbyte

Es kann konfiguriert werden, ob die Sendelange als Byte im Ein-/Ausgangsdatenbereich mit
abgelegt wird (Fieldbus length byte — active). In Senderichtung werden so viele Bytes ver-
schickt, wie in diesem Byte angegeben sind. Beim Empfang eines Telegramms tragt das Gate-
way die Anzahl empfangener Zeichen ein.

8.3 Swap word

Bei aktivierten ,Swap word“ werden die Daten vom und zum Feldbus wortweise getauscht. D.h.
High und Low Byte in einem 16 Bit Wort werden getauscht tbertragen. Es betrifft den ganzen
Feldbus-Buffer.
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9 Feldbusparameter / Ethernetparameter

Die Daten des Bus A werden je nach Handling der Scripte zum Bus B durchgereicht.
Dabei sind folgende Randbedingungen zu beachten:

Busanschluss Busdaten Busbaudraten Bus ID
CANopen Slave, |9pol. D-SUB Stecker | 255 Byte 1/0 125 kbit/s bis 1 Mbit/s | Einstellbar Gber
CANopen Master, einstellbar Gber DIP-Schalter
CAN Layer 2 DIP-Schalter
DeviceNet 5pol. Schraub-Stec- | 255 Byte 1/0 125, 250 und Einstellbar Uber
kverbinder 500kbit/s DIP-Schalter
einstellbar Uber
DIP-Schalter
EtherCAT 2x RJ45 In and Out | 512 Byte I/O 100 Mbit/s Vollduplex | Feste MAC-Adresse,
wird automatisch vergeben
EtherNet/IP 2x RJ45 1060 Byte 1/0 100 Mbit/s Vollduplex | IP-Adresse einstellbar
Uber WINGATE
Fast Ethernet RJ45 1024 Byte 1/0 10/100 Mbit/s IP-Adresse
Modbus TCP Uber WINGATE oder Script
oder UNIGATE Scan Tool
LONWorks 4pol. Schraub-Stec- |62 In and Out SNVTs, | FTT-10A, 78 kBit/s Feste Neuron ID
kverbinder 512 Byte /0
MPI 9pol. D-SUB Buchse | 255 Byte 1/0 Automatische Einstellbar Uber
Erkennung Drehschalter
(9600 bit/s - 12 Mbit/
s)
PROFIBUS 9pol. D-SUB Buchse | 244 Byte 1/0 Automatische Einstellbar Uber
Erkennung Drehschalter oder Uiber
(9600 bit/s - 12 Mbit/ | PROFIBUS -Master
s)
PROFINET 2x RJ45 1440 Byte 1/0 100 Mbit/s Vollduplex | Einstellbar oder wird vom
Master zugewiesen
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10 Hardware-Anschlusse, Schalter und Leuchtdioden
10.1 Geratebeschriftung

Deutschmann Automation
UNIGATE® CX-Bus1-Bus2

Bild 1: Anschlussbeschriftung

Hinweis:
X1 + X2 sind immer vorhanden.
X3 und eventuell X4 sind von der Kombination der Feldbusse abhangig.

10.2 Stecker

10.2.1 Stecker Versorgungsspannung und DEBUG-Schnittstelle 1
Pinbelegung X1 (4pol. Schraub-Steckverbinder; an der Unterseite, hinten rechts)

Pin Nr. Name Funktion

1 UB (Pwr) 10..33 Volt Versorgungsspannung / DC
2 0V (Pwr) 0 Volt Versorgungsspannung / DC

3 Rx-Debug 1 Empfangssignal Debug Feldbus 1

4 Tx-Debug 1 Sendesignal Debug Feldbus 1

Achtung:
Der Ground fiir die DEBUG-Schnittstelle muss mit Pin 2 0V (Pwr) verbun-
den werden!
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10.2.2 Stecker Ausgangsspannung und DEBUG-Schnittstelle 2
Pinbelegung X2 (4pol. Schraub-Steckverbinder; an der Unterseite, hinten links)

Pin Nr. Name Funktion

1 UB (Out) 10..33 Volt Ausgang (abhangig Versorgungsspannung X1)
2 0V (Out) 0 Volt Ausgang

3 Rx-Debug 2 Empfangssignal Debug Feldbus 2

4 Tx-Debug 2 Sendesignal Debug Feldbus 2

Achtung:
Der Ground fiir die DEBUG-Schnittstelle muss mit Pin 2 0V (Pwr) von X1
verbunden werden!

10.3 Stromversorgung

Das Gerat ist mit 10-33 VDC zu versorgen. Die Spannungsversorgung erfolgt tber den 4pol.
Schraub-/Steckverbinder X1 an der Unterseite (hinten rechts).

Bitte beachten Sie, dass Gerate der Serie UNIGATE® nicht mit Wechselspannung (AC) betrie-
ben werden sollten.

10.4 Leuchtanzeigen, Schalter, Busanschluss

Eine Beschreibung der Leuchtanzeigen, der Schalter und der Feldbus-
bzw. Industrial Ethernet-Stecker entnehmen Sie bitte dem Handbuch UNI-

GATE® CL fiir den jeweiligen Feldbus.

10.5 UNIGATE® CX Anschlusskabel

Als Zubehor ist das vorkonfektioniertes Anschlusskabel V3791 erhaltlich. Das Kabel verbindet
das Gateway zu beiden Debug-Schnittstellen und Spannugsversorgung.
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11 Aufbaurichtlinien
11.1 Montage der Baugruppe

Die Baugruppe mit den maximalen Abmessungen (46x100x117mm BxHxT) ist fir den Schalt-
schrankeinsatz (IP20) entwickelt worden und kann deshalb nur auf einer Normprofilschiene (tiefe
Hutschiene nach EN50022) befestigt werden.

11.1.1 Montage

¢ Die Baugruppe wird von oben in die Hutschiene eingehdngt und nach unten geschwenkt bis
die Baugruppe einrastet.

¢ Links und rechts neben der Baugruppe dirfen andere Baugruppen aufgereiht werden.

¢ Oberhalb und unterhalb der Baugruppe missen mindestens 5 cm Freiraum fiir die Warmeab-
fuhr vorgesehen werden.

¢ Die Normprofilschiene muss mit der Potentialausgleichschiene des Schaltschranks verbunden
werden. Der Verbindungsdraht muss einen Querschnitt von mindestens 10 mm? haben.

11.1.2 Demontage

¢ Zuerst mussen die Versorgungs- und Signalleitungen abgesteckt werden.
e Danach muss die Baugruppe nach oben gedrickt und die Baugruppe aus der Hutschiene her-
ausgeschwenkt werden.

Senkrechter Einbau
Die Normprofilschiene kann auch senkrecht montiert werden, so dass die Baugruppe um 90°
gedreht montiert wird.

11.2 Verdrahtung

11.2.1 Anschlusstechniken

Folgende Anschlusstechniken miissen bzw. kénnen Sie bei der Verdrahtung der Baugruppe ein-
setzen:

e Standard-Schraub-/Steck-Anschluss (Versorgung + Debug)

e Steckverbinder nach Feldbusnorm

a) Bei den Standard-Schraubklemmen ist eine Leitung je Anschlusspunkt klemmbar. Zum Fest-
schrauben benutzen Sie am besten einen Schraubendreher mit Klingenbreite 3,5 mm.

Zulassige Querschnitte der Leitung:

« flexible Leitung mit Aderendhiilse: 1 x 0,25 ... 1,5 mm?
» massive Leitung: 1x0,25...1,5mm?
* Anzugsdrehmoment: 0,5...0,8 Nm

b) Die steckbare Anschlussklemmleiste stellt eine Kombination aus Standard-Schraubanschluss
und Steckverbinder dar. Der Steckverbindungsteil ist kodiert und kann deshalb nicht falsch
aufgesteckt werden.

c) Die 9-poligen SUB-D-Steckverbinder werden mit zwei Schrauben mit "4-40-UNC"-Gewinde
gesichert. Zum Festschrauben benutzen Sie am besten einen Schraubendreher mit
Klingenbreite 3,5 mm.

Anzugsdrehmoment: 0,2... 0,4 Nm
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11.2.1.1 Stromversorgung
Das Geréat ist mit 10..33VDC zu versorgen.

 Schlief3en Sie die Versorgungsspannung an die 4-polige Steckschraubklemme entsprechend
der Beschriftung auf dem Gerat an.

11.2.1.2 Anschluss des Potentialausgleichs
Die Verbindung zum Potentialausgleich erfolgt automatisch beim Aufsetzen auf die Hutschiene.

11.2.2 Kommunikationsschnittstelle

11.2.2.1 CANopen Slave, CANopen Master / CAN Layer 2

Diese Schnittstelle finden Sie auf der Baugruppe in Form eines 9-poligen D-SUB-Steckers an der
Frontseite des Gehauses.

¢ Stecken Sie den CANopen-Verbindungsstecker auf den D-SUB-Stecker mit der Beschriftung
"CANopen".

¢ Schrauben Sie die Sicherungsschrauben des Verbindungsstecker mit einem Schraubendreher
fest.

* Befindet sich die Baugruppe am Anfang oder am Ende der CANopen-Leitung, so missen Sie
den im Gateway integrierten Busabschlusswiderstand zuschalten. Schieben Sie dazu den
Schiebeschalter in die Stellung mit der Beschriftung ...on...

¢ Befindet sich die Baugruppe nicht am Anfang oder am Ende, so missen Sie den
Schiebeschalter in die Stellung "off” schieben.

11.2.2.2 DeviceNet

Diese Schnittstelle finden Sie auf der Baugruppe in Form eines 5-poligen Schraub-Steckverbin-
ders an der Unterseite des Gehauses.

» Stecken Sie den DeviceNet-Verbindungsstecker auf die Buchse mit der Beschriftung "Device-
Net".

¢ Befindet sich die Baugruppe am Anfang oder am Ende der DeviceNet-Leitung, so missen Sie
den im Gateway integrierten Busabschlusswiderstand zuschalten. Schieben Sie dazu den
Schiebeschalter in die Stellung mit der Beschriftung ...on...

* Befindet sich die Baugruppe nicht am Anfang oder am Ende, so missen Sie den
Schiebeschalter in die Stellung "off” schieben.

11.2.2.3 EtherCAT

Diese Schnittstelle finden Sie auf der Baugruppe in Form von zwei 8-poligen RJ-45-Buchsen an
der Unterseite des Gehauses.

e Stecken Sie den EtherCAT-Verbindungsstecker auf eine der RJ45-Buchsen mit der Beschrif-
tung “In“ (Kabel vom Master) bzw. “Out” (weiterfiihrendes Kabel zum nachsten EtherCAT-
Slave).

e Es ist darauf zu achten, dass die Leitungslange zu den benachbarten Ethernet-Teilnehmern
0,6 m nicht unterschreitet.

11.2.2.4 EtherNet/IP

Diese Schnittstelle finden Sie auf der Baugruppe in Form zweier 8-poligen RJ-45-Buchsen an
der Unterseite des Gehauses.
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e Stecken Sie den Ethernet/IP-Verbindungsstecker auf die RJ45-Buchse(n) mit der Beschriftung
“RJ45 Ethernet/IP“.

¢ Es ist darauf zu achten, dass die Leitungslange zu den benachbarten Ethernet-Teilnehmern
0,6 m nicht unterschreitet.

11.2.2.5 Ethernet/ Modbus TCP

Diese Schnittstelle finden Sie auf der Baugruppe in Form einer 8-poligen RJ-45-Buchse an der
Unterseite des Gehauses.

e Stecken Sie den Ethernet-Verbindungsstecker auf die RJ45-Buchse mit der Beschriftung
“RJ45 Ethernet®.

¢ Es ist darauf zu achten, dass die Leitungslange zu den benachbarten Ethernet-Teilnehmern
0,6 m nicht unterschreitet.

11.2.2.6 LONWorks

Diese Schnittstelle finden Sie auf der Baugruppe in Form eines 4-poligen Schraub-Steckverbin-
ders an der Unterseite des Gehauses.

e Stecken Sie den LON-Bus-Verbindungsstecker auf die Buchse mit der Beschriftung "LON-
Works".

11.2.2.7 MPI

Diese Schnittstelle finden Sie auf der Baugruppe in Form einer 9-poligen D-SUB-Buchse an der
Frontseite des Gehauses.

e Stecken Sie den MPI-Bus-Verbindungsstecker auf die D-SUB-Buchse mit der Beschriftung
“MPI".

¢ Schrauben Sie die Sicherungsschrauben des Verbindungsstecker mit einem Schraubendreher
fest.

¢ Befindet sich die Baugruppe am Anfang oder am Ende der MPI-Bus-Leitung, so missen Sie
den im Gateway integrierten Busabschlusswiderstand zuschalten. Schieben Sie dazu den
Schiebeschalter in die Stellung mit der Beschriftung ...on...

Befindet sich die Baugruppe nicht am Anfang oder am Ende, so missen Sie den Schiebeschal-
ter in die Stellung "off” schieben.

11.2.2.8 PROFIBUS DP

Diese Schnittstelle finden Sie auf der Baugruppe in Form einer 9-poligen D-SUB-Buchse an der
Frontseite des Gehauses.

¢ Stecken Sie den PROFIBUS-Verbindungsstecker auf die D-SUB-Buchse mit der Beschriftung
"PROFIBUS DP".

e Schrauben Sie die Sicherungsschrauben des Verbindungsstecker mit einem Schraubendreher
fest.

* Befindet sich die Baugruppe am Anfang oder am Ende der PROFIBUS-Leitung, so missen Sie
den im Gateway integrierten Busabschlusswiderstand zuschalten. Schieben Sie dazu den
Schiebeschalter in die Stellung mit der Beschriftung ...on...

¢ Befindet sich die Baugruppe nicht am Anfang oder am Ende, so missen Sie den
Schiebeschalter in die Stellung "off” schieben.
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11.2.2.9 PROFINET-IO

Diese Schnittstelle finden Sie auf der Baugruppe in Form zweier 8-poligen RJ-45-Buchsen an
der Unterseite des Gehauses.

» Stecken Sie den PROFINET-Verbindungsstecker auf die RJ45-Buchse(n) mit der Beschriftung
“RJ45 PROFINET-IO".

e Es ist darauf zu achten, dass die Leitungslange zu den benachbarten Ethernet-Teilnehmern
0,6 m nicht unterschreitet.

11.2.3 Leitungsfiihrung, Schirmung und MaBnahmen gegen Stérspannung

Gegenstand dieses Kapitels ist die Leitungsfiihrung bei Bus-, Signal- und Versorgungsleitungen
mit dem Ziel, einen EMV-gerechten Aufbau Ihrer Anlage sicherzustellen.

11.2.4 Allgemeines zur Leitungsfiihrung

- innerhalb und auRerhalb von Schranken
Fir eine EMV-gerechte Fihrung der Leitungen ist es zweckmaRig, die Leitungen in folgende
Leitungsgruppen einzuteilen und diese Gruppen getrennt zu verlegen.

= Gruppe A: ¢ geschirmte Bus- und Datenleitungen (z. B. fir Feldbusse, RS232C, Drucker etc)
* geschirmte Analogleitungen
+ ungeschirmte Leitungen fiir Gleichspannungen > 60 V
+ ungeschirmte Leitungen fir Wechselspannung > 25 V
+ Koaxialleitungen fiir Monitore
= Gruppe B: ¢ ungeschirmte Leitungen fir Gleichspannungen > 60 V und > 400 V
* ungeschirmte Leitungen fiir Wechselspannung > 24 V und > 400 V
= Gruppe C: « ungeschirmte Leitungen fir Gleichspannungen > 400 V

Anhand der folgenden Tabelle kénnen Sie durch die Kombination der einzelnen Gruppen die
Bedingungen flr das Verlegen der Leitungsgruppen ablesen.

Gruppe A Gruppe B Gruppe C
Gruppe A 1 2 3
Gruppe B 2 1 3
Gruppe C 3 3 1

Tabelle: Leitungsverlegevorschriften in Abhangigkeit der Kombination von Leitungsgruppen

1) Leitungen kdnnen in gemeinsamen Blndeln oder Kabelkanalen verlegt werden.

2) Leitungen sind in getrennten Bindeln oder Kabelkanédlen (ohne Mindestabstand) zu verlegen.

3) Leitungen sind innerhalb von Schranken in getrennten Blndeln oder Kabelkanalen und
aullerhalb von Schrénken aber innerhalb von Gebduden auf getrennten Kabelbahnen mit
mindestens 10 cm Abstand zu verlegen.
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11.2.4.1 Schirmung von Leitungen

Das Schirmen ist eine Malnahme zur Schwachung (Dampfung) von magnetischen, elektrischen
oder elektromagnetischen Storfeldern.

Storstrome auf Kabelschirmen werden (iber die mit dem Gehéause leitend verbundene Schirm-
schiene zur Erde abgeleitet. Damit diese Storstrome nicht selbst zu einer Stérquelle werden, ist
eine impedanzarme Verbindung zum Schutzleiter besonders wichtig.

Verwenden Sie mdglichst nur Leitungen mit Schirmgeflecht. Die Deckungsdichte des Schirmes
sollte mehr als 80 % betragen. Vermeiden Sie Leitungen mit Folienschirm, da die Folie durch
Zug- und Druckbelastung bei der Befestigung sehr leicht beschadigt werden kann; die Folge ist
eine Verminderung der Schirmwirkung.

In der Regel sollten Sie die Schirme von Leitungen immer beidseitig auflegen. Nur durch den
beidseitigen Anschluss der Schirme erreichen Sie eine gute Stérunterdriickung im héheren Fre-
quenzbereich.

Nur im Ausnahmefall kann der Schirm auch einseitig aufgelegt werden. Dann erreichen Sie
jedoch nur eine Dampfung der niedrigeren Frequenzen. Eine einseitige Schirmanbindung kann
gunstiger sein, wenn,

¢ die Verlegung einer Potentialausgleichsleitung nicht durchgefiihrt werden kann
¢ Analogsignale (einige mV bzw. mA) Ubertragen werden
¢ Folienschirme (statische Schirme) verwendet werden.

Benutzen Sie bei Datenleitungen fiir serielle Kopplungen immer metallische oder metallisierte
Stecker. Befestigen Sie den Schirm der Datenleitung am Steckergehause.

Bei Potentialdifferenzen zwischen den Erdungspunkten kann Uber den beidseitig angeschlos-
senen Schirm ein Ausgleichsstrom flie3en. Verlegen Sie in diesem Fall eine zusatzliche Potenti-
alausgleichsleitung.

Beachten Sie bei der Schirmbehandlung bitte folgende Punkte:

¢ Benutzen Sie zur Befestigung der Schirmgeflechte Kabelschellen aus Metall. Die Schellen
missen den Schirm groRflachig umschlieRen und guten Kontakt ausiiben.

¢ Legen Sie den Schirm direkt nach Eintritt der Leitung in den Schrank auf eine Schirmschiene
auf. Flhren Sie den Schirm bis zur Baugruppe weiter; legen Sie ihn dort jedoch nicht erneut
auf!
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12 Technische Daten
12.1 Geratedaten

In der nachfolgenden Tabelle finden Sie die technischen Daten der Baugruppe.

Nr. |Parameter Daten Erlauterungen

1 |Einsatzort Schaltschrank Hutschienenmontage

2 |Schutzart 1P20 Fremdkoérper und Wasserschutz

nach IEC 529 (DIN 40050)

3 |Lebensdauer 10 Jahre

4 |Gehausegrolle 46 x 100 x 117 mm BxHxT
(ohne Schraub-Steckverbinder)

46 x 106 x 117 mm B x H x T (maximal inkl. Stecker)
(inkl. Schraub-Steckverbinder)
5 |Einbaulage Beliebig
6 |Gewicht max. 260g mind. 230 g bis max. 2609 (je nach
Ausfiihrung)

7 |Betriebstemperatur -40°C ... +85°C Die Minustemperaturen gelten nur fiir
-25°C ... +85°C (alle Ausfuhrun- |die ublichen Bedingungen (nicht kon-
gen mit RJ45) densierend)

8 |Lager-/Transporttemperatur |-40°C ... +85°C

9 |Luftdruck bei Betrieb 795 hPa ... 1080hPa

bei Transport 660 hPa ... 1080hPa
10 |Aufstellungshéhe 2000 m Ohne Einschrankungen
4000 m mit Einschrankungen -
Umgebungstemperatur < 40°C
11 |Relative Luftfeuchte Max. 80 % Nicht kondensierend,
keine korrosive Atmosphare
12 |Externe 10...33v DC Standardnetzteil nach DIN 19240
Versorgungsspannung

13 |Stromaufnahme bei 24VDC | Typ: von 60 mA bis 200 mA Bei 10V: typ. 620 mA (je nach Ausfiih-
max: von 80 mA bis 240 mA rung)

14 |Verpolungsschutz Ja Geréat funktioniert jedoch nicht!
15 |Kurzschlussschutz Ja
16 |Uberlastschutz Poly-Switch Thermosicherung
17 |Unterspannungserkennung <9V DC
(USP)
18 §pannungsausfal|- >5ms Gerat voll funktionsfahig
Uberbrickung

Tabelle: Technische Daten der Baugruppe

Die Schnittstellendaten entnehmen Sie bitte dem jeweiligen Handbuch
UNIGATE® CL fiir den jeweiligen Feldbus.
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13 Inbetriebnahmeleitfaden
13.1 Beachte

Die Inbetriebnahme des UNIGATE® darf nur von geschultem Personal unter Beachtung der
Sicherheitsvorschriften durchgefiihrt werden.

13.2 Komponenten

Zur Inbetriebnahme des UNIGATE® benétigen Sie folgende Komponenten:

* UNIGATE

¢ Verbindungskabel vom Gateway zum Prozess hin (Debug-Schnittstelle)

¢ Verbindungsstecker fiir den Feldbus-Anschluss an das Gateway

¢ Feldbus-Kabel (Dieses Kabel ist in der Regel bereits vorort installiert!)

¢ 10..33 VDC-Spannungsversorgung (DIN 19240)

e Geratebeschreibungsdatei (z. B. GSD-Datei bei ProfibusDP) und Betriebsanleitung, das Hand-
buch kann separat bestellt oder kostenfrei aus dem Internet unter www.deutschmann.de
bezogen werden.

13.3 Montage

Die Baugruppe UNIGATE® CX hat die Schutzart IP20 -und ist somit fiir den
Schaltschrankeinsatz geeignet. Das Gerat ist flir das Aufschnappen auf eine 35 mm
Hutprofilschiene ausgelegt.

13.4 MaRzeichnungen

13.4.1 UNIGATE® CX (alle Varianten ohne CANopen Slave, CANopen Master,
CAN Layer 2, MPI oder PROFIBUS DP)

100 46

T

115
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13.4.2 UNIGATE® CX (Varianten mit CANopen Slave, CANopen Master, CAN
Layer 2, MPI oder PROFIBUS DP)

100 36

nr—n

117

1
13.5 Inbetriebnahme

Um ein ordnungsgemales Arbeiten der Baugruppe zu gewahrleisten, missen Sie folgende
Schritte bei der Inbetriebnahme unbedingt durchfihren:

Achtung:

Die eingestellte Feldbus-Adresse muss mit der projektierten Adresse
libereinstimmen!

Einzelheiten zum Einstellen der Feldbus-Adresse entnehmen Sie bitte

dem Handbuch UNIGATE® CL fiir den jeweiligen Feldbus.

13.6 Feldbus-Anschluss

Verbinden Sie das Gerat mit den Feldbussen an den entsprechenden Schnittstellen.

13.7 Versorgungsspannung anschlieBen

SchlieBen Sie bitte 10..33 V Gleichspannung an die daflir vorgesehenen Klemmen an.

13.8 Schirmanschluss

Erden Sie die Hutschiene, auf der die Baugruppe aufgeschnappt wurde.
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14 Service-Schnittstelle (RS232)

Das UNIGATE® CX verfigt Uber 2 Stick Service-Schnittstellen (RS232). Diese dirfen aus-
schliel3lich wie folgt verwendet werden:

1. Update der Firmware (*.hex)-Datei
2. Reset device

Fir jede der beiden Bus-Seiten steht eine Service-Schnittstelle zur Verfiigung. Um diese ver-
wenden zu kénnen, muss das Gerat an der Oberseite gedffnet werden. Von den beiden 7 pol.
Steckerleisten unter der oberen Abdeckplatte kdnnen jeweils nur die Pins 1 bis 3 fir die serielle
RS232 Kommunikation verwendet werden.

Die Bus-Seite, bei der die Service-Schnittstelle (RS232) verwendet werden soll, muss im Konfi-
gurations-Modus (Drehcodierschalter S4 + S5 = FF) gestartet werden. Die andere Bus-Seite
muss im Datenaustausch-Modus gestartet werden.

Achtung:

Bei UNIGATE® CX mit CANopen Mapping muss, bei einem Update der
Firmware auf der CANopen-Seite, zuvor auf der 2. Feldbus-Schnittstelle
das eingestelite Protokoll "Delta exchange” auf das Protokoll "Transpa-
rent” umkonfiguriert werden. Im Anschluss wird wieder das Protokoll
"Delta exchange" eingestelit.

¢ Das Update einer Firmware (*.hex)-Datei muss mit der Software ,Firmware Download Tool
(FDT)* durchgefiihrt werden. Weitere Informationen dazu, kénnen der Hilfe und dem Hand-
buch zum FDT entnommen werden.

¢ Ein Reset device' muss mit der Konfigurationssoftware WINGATE® durchgefiihrt werden.
Weitere Informationen dazu, konnen dem Handbuch zu WINGATE® entnommen werden.

Hinweis: Es kann immer nur eine der beiden Service-Schnittstellen (RS232) verwendet werden.
Nicht beide gleichzeitig.

14.1 Service-Schnittstelle (RS232) - Anschluss

Bei der Verkabelung zwischen dem UNIGATE® und dem PC COM-Port (RS232-USB-Konverter)
ist auf die nachfolgende Pin-Belegung zu achten.

Achtung: Aufer der nachfolgend aufgefihrten Klemmenbelegung darf, mit Ausnahme der
Spannungsversorgung fiir das UNIGATE®, nichts angeschlossen werden.

UNIGATE® PC COM-Port (9pol. D-Sub Stecker)
Rx232 / RX COM-Port Pin 3 =Tx

Tx232 / Tx COM-Port Pin 2 = Rx

APGND / GND / 0V (RS) COM-Port Pin5=GND

Achtung: Die Verbindung zwischen GND bzw. 0V und dem GND des PC COM-Port ist zwin-
gend erforderlich!
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Die Pin-Belegung der beiden Service-Schnittstellen.

UNIGATE® CX Service-Schnittstelle (RS232) - Bus A
Pin 1 = Rx232

Pin 2 = Tx232

Pin 3 = AP-GND

Pin4 =n.c.

Pin5=n.c.

Pin 6 =n.c.

Pin7 =n.c.

UNIGATE® CX Service-Schnittstelle (RS232) - Bus B
Pin 1 = Rx232

Pin 2 = Tx232

Pin 3 = AP-GND

Pin4 =n.c.

Pin5=n.c.

Pin 6 =n.c.

Pin7 =n.c.

14.2 Service-Schnittstelle (RS232) — Zugang

1. Oberseite des UNIGATE CX
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Das Gehéause kann per Hand oder mit einem Schraubendreher gedffnet und die obere
Abdeckplatte entfernt werden.

nmm

s

Il
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3. Unter der oberen Abdeckplatte befinden sich 2 Stiick 7 pol. Steckerleisten von denen
jeweils nur die Pins 1 bis 3 flr die serielle RS232 Kommunikation verwendet werden
kénnen. Fir die beiden Bus-Seiten ist jeweils eine Service-Schnittstellen (RS232)
verfligbar.

4, Die Service-Schnittstelle von dem in der Bezeichnung erstgenannten Bus, befindet sich
auf der linken Seite (in Einbaulage gesehen).

Die Bus-Seite der angeschlossenen Service-Schnittstelle muss im Konfigurations-Modus
gestartet werden. Die andere Bus-Seite muss im Datenaustausch-Modus gestartet
werden.

5. Die Service-Schnittstelle von dem in der Bezeichnung zweitgenannten Bus, befindet sich
auf der rechten Seite (in Einbaulage gesehen).

Die Bus-Seite der angeschlossenen Service-Schnittstelle muss im Konfigurations-Modus
gestartet werden. Die andere Bus-Seite muss im Datenaustausch-Modus gestartet
werden.
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15 Service

Sollten einmal Fragen auftreten, die in diesem Handbuch nicht beschrieben sind, finden Sie im

¢ FAQ/Wiki Bereich unserer Homepage www.deutschmann.de oder www.wiki.deutschmann.de
weiterfihrende Informationen.

Falls dennoch Fragen unbeantwortet bleiben sollten wenden Sie sich direkt an uns.
Bitte halten Sie fur lhren Anruf folgende Angaben bereit:

e Geratebezeichnung

e Seriennummer (S/N)

¢ Artikel-Nummer

e Fehlernummer und Fehlerbeschreibung

Ihre Anfragen werden im Support Center aufgenommen und schnellstmdglich von unserem Sup-
port Team bearbeitet. (In der Regel innerhalb 1 Arbeitstag, selten langer als 3 Arbeitstage.)

Der technische Support ist erreichbar von Montag bis Donnerstag von 8.00 bis 12.00 und von
13.00 bis 16.00, Freitag von 8.00 bis 12.00 (MEZ).

Deutschmann Automation GmbH & Co. KG
Carl-Zeiss-Stralte 8
D-65520 Bad-Camberg

Zentrale und Verkauf +49 6434 9433-0
Technischer Support +49 6434 9433-33
Fax Verkauf +49 6434 9433-40

Fax Technischer Support  +49 6434 9433-44

Email Technischer Support support@deutschmann.de

15.1 Einsendung eines Gerates

Bei der Einsendung eines Gerates bendtigen wir eine moglichst umfassende Fehlerbeschrei-
bung. Insbesonders bendtigen wir die nachfolgenden Angaben:

¢ Welche Fehlernummer wurde angezeigt
¢ Wie grol} ist die Versorgungsspannung (x0,5V) mit angeschlossenem Gateway
¢ Was waren die letzten Aktivitaten am Gerat (Programmierung, Fehler beim Einschalten, ...)

Je genauer lhre Angaben und Fehlerbeschreibung, umso exakter kdnnen wir die mdglichen
Ursachen prufen.

15.2 Download von PC-Software

Von unserem Internet-Server konnen Sie kostenlos aktuelle Informationen und Software laden.

http://www.deutschmann.de

15.12.22 UNIGATE® CX V.1.5 67


http://www.deutschmann.de
http://www.wiki.deutschmann.de
mailto:hotline@deutschmann.de
http://www.deutschmann.de

Anhang Deutschmann Automation GmbH & Co. KG

16 Anhang

16.1 Erlauterung der Abkiirzungen

Allgemein

CL =  Produktgruppe CL (Compact Line)

CM =  Produktgruppe CM (CANopen Line)

CX =  Produktgruppe CX

EL =  Produktgruppe EL (Ethernet Line)

FC =  Produktgruppe FC (Fast Connect)

GT =  Galvanische Trennung RS-Seite

GY =  Gehausefarbe grau

MB =  Produktgruppe MB

RS = Produktgruppe RS

SC = Produktgruppe SC (Script)

232/485 =  Schnittstelle RS232 und RS485 umschaltbar

232/422 =  Schnittstelle RS232 und RS422 umschaltbar

DB =  zusatzlich eine RS232 DEBUG-Schnittstelle

D9 =  Anschluss der RS (ber 9pol. D-SUB statt 5pol. Schraub-Steckverbinder

PL = Nur Platine ohne DIN-Schienenmodul und ohne Gehausedeckel

PD = Nur Platine ohne DIN-Schienenmodul mit Gehdusedeckel

AG =  Gateway montiert im Aludruckgussgehause

EG =  Gateway montiert im Edelstahlgehause

IC = Produktgruppe IC (IC-Bauform DIL32)

108 =  Option 1/08

16 =  Scriptspeicher auf 16KB erweitert

5V = Betriebsspannung 5V

3,3V =  Betriebsspannung 3,3V

Feldbus

CcoO =  CANopen

C4 =  CANopen V4

C4X = CANopen V4-Variante X (siehe Vergleichstabelle UNIGATE® IC beim jeweiligen
Produkt)

DN =  DeviceNet

EC =  EtherCAT

El =  EtherNet/IP

FE = Ethernet 10/100 MBit

FEX =  Ethernet 10/100 MBit-Variante X (siehe Vergleichstabelle UNIGATE® IC beim
jeweiligen Produkt)

IB = Interbus

IBL = Interbus

LN62 =  LONWorks62

LN512 =  LONWorks512

ModTCP =  ModbusTCP

MPI =  Siemens MPI®

PBDPX = ProfibusDP-Variante X (siehe Vergleichstabelle UNIGATE® IC beim jeweiligen
Produkt)

PBDPVO =  ProfibusDPV0O

PBDPV1 = ProfibusDPV1

RS =  Serial RS232/485/422
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Hexadezimal-Tabelle

Hex Dezimal Binar
0 0 0000
1 1 0001
2 2 0010
3 3 0011
4 4 0100
5 5 0101
6 6 0110
7 7 0111
8 8 1000
9 9 1001
A 10 1010
B 11 1011
C 12 1100
D 13 1101
E 14 1110
F 15 1111
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