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1 Einfihrung
1.1 Uber dieses Handbuch

In diesem Handbuch werden die Installation, Funktionen und die Bedienung des jeweils auf dem
Deckblatt und in der Kopfzeile genannten Deutschmann-Gerates dokumentiert.

1.1.1  Symbole
Besonders wichtige Textpassagen erkennen Sie an nebenstehendem Pikto-
gramm.

Diese Hinweise sollten Sie unbedingt beachten, da ansonsten Fehlfunktio-
nen oder Fehlbedienung die Folge sind.

1.1.2  Begriffliches

Im weiteren Verlauf dieses Handbuchs werden haufig die Ausdricke ,ROTARNOCK" und
,LLOCON?" ohne weitere Modellangabe benutzt. In diesen Fallen gilt die Information fur die
gesamte Modellreihe.

1.1.3 Anregungen

Fir Anregungen, Winsche etc. sind wir stets dankbar und bemihen uns, diese zu berlcksichti-
gen. Hilfreich ist es ebenfalls, wenn Sie uns auf Fehler aufmerksam machen.

1.2 Produktprogramm der Deutschmann Automation

Eine ausfiihrliche und aktuelle Ubersicht (iber unser Produktspektrum finden Sie auf unserer
Homepage http://www.deutschmann.de.
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2 Einleitung

DEUTSCHMANN-Nockensteuerungen (NS) mit PROFIBUS-Schnittstelle kénnen einfach an
einer SPS betrieben werden. Hierfir ist es erforderlich, dass das Protokoll S7 (Auslieferungszu-
stand) in der Nockensteuerung eingestellt ist.

Das S7-Protokoll kann alle Parameter von einer Nockensteuerung bearbeiten.

Das S7-Protokoll erlaubt die Bearbeitung der wichtigsten Parameter im NSW (siehe Kapitel 5,
"Tabellen-Typen der Parameter-Daten-Tabelle" auf Seite 11). Durch die Tabellenform ist ein ver-
einfachtes Parametrieren maéglich.

Dieses Handbuch beschreibt das S7-Protokoll, siehe Anmerkungen im Kapitel "Protokoll: S7" auf
Seite 17.

Die Gerate ROTARNOCK 100, LOCON 100 und LOCON 200 unterstiitzen aul3erdem das ,Com.
Profile” Protokoll. Dabei wird das Gerat im PROFIBUS nach dem Deutschmann Kommunikati-
onsprofil angesprochen (siehe Handbuch ,Kommunikationsprofil®).

o
program IU 3: ﬂ memory english IZI
Qr:;lhic Encoder type : 551 singleturm ﬂ [~ Hardware
Encoder rezolution 4036 [~ Saftware
Corfiguration Yirtual .enc.oda rezolution 4096 . [ fix params
Turn direction clockwise v Wizard changeable
Encoder corntral ] ¥ wariable params
Comment -
Zero shift 0 : :
&> TG T e M
Logic ITC Function standard
. Profibus 1D 126
nalog Bus operation mode =¥ -
Output Enable
Pragram Enable com, E_mﬂl e
Pragram Stark hat mapped
Fragram 1 not mapped
Frogram 2 not mapped
Frogram 4 ot mapped
Frogram 8 ot mapped
Frogram 16 ok mapped
Program 32 ot mapped LI
L 200 %3.0 P:256 10180 E:S 4096 (9 modules) [ |changed [Select Value For Bus operation mode v
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3 Ablaufschema

Ein SPS Programm (Handlingsbaustein) tibernimmt bei einer SPS mit PROFIBUS die Ubermitt-
lung der Parameterdaten zur Nockensteuerung (NS).

Das NSW liefert in jedem PROFIBUS-Zyklus die Prozessdaten zuriick. Die Léange der Pro-
zessdaten ist abhangig von dem NSW und dem gewahlten Modul der GSD-Datei (siehe Kapitel
6.12, "GSD-Module fir PROFIBUS NSW" auf Seite 15).

SPS
ProfibusDP
Handlingbaustein Min. 8 Byte —»
NSW
“4—  Min. 16 Byte
Parameter- | ]
daten
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4 Synchronisation (Startphase)

Nach dem Einschalten des NSW synchronisieren sich die SPS und das NSW, danach werden
die Parameterdaten zyklisch zum NSW kopiert.

Das NSW sendet nach dem Einschalten ein 0xC000 (Bit 15 und 14 im 1. Wort gesetzt) solange,
bis es dieses Wort als Echo von der SPS zuriick bekommt. Daraufhin sendet das NSW zur SPS
ein 0x0000 (Bit 15 und 14 im 1. Wort gel6scht) und beendet damit die Synchronisation.

Ab jetzt kopiert der Handlingbaustein aus der Parameter Daten Tabelle der SPS immer 3 aufein-
ander folgende Worte, gefiihrt vom Adresswort Uber den Bus zum NSW (siehe Kapitel 4.2,
"Datenaufbau einer Anforderung (von der SPS zum NSW)" auf Seite 9).

1. Wort
p'y
C000 |x |x | x| Processdaten
SPS NSW
¢
C000
SPS NSW
>
0000 |x |x |x Processdaten
SPS NSW
<
Werte in Hex
X = not used

4.1 Datenaustausch

Die SPS sendet jetzt 0x8000 (Bit 15 write-req gesetzt) mit Start-Adresse des ersten Wortes aus
der Tabelle und den ersten drei Worten aus der Parameter Tabelle.

Eine Parameter Tabelle fangt immer mit Adresse 0 an. Es missen immer alle Daten im Abstand
von 6 Byte zum NSW kopiert werden. Als Bestatigung wartet die SPS auf das erste Wort der
Anfrage (0x8000 Hex).

Der zweite Datensatz, den die SPS an das NSW sendet ist 0x8006 Hex im ersten Wort und den
nachsten 3 Worten aus der Parameter Tabelle.

Somit muss die Startadresse immer ein Vielfaches von 6 sein. Am Ende der Tabelle angelangt
beginnt der Kopiervorgang wieder ab der Adresse 0.

Als Bestatigung wartet die SPS auf das erste Wort der Anfrage (0x8006 Hex).

Zusatzlich bekommt die SPS immer die Prozessdaten zurtick (siehe Kapitel 4.3, "Prozessdaten
im Multiturn-Format" auf Seite 10).

8 Bedienerhandbuch LOCON 100 / 200 und ROTARNOCK 80 / 100 mit Feldbusanbindung V. 1.1 29.7.21
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Synchronisation (Startphase)

0000 | y |0001 |8000 (1.Wort)
SPS NSW
| g
8000 | x|x | x Processdaten
SPS NSW
¢
Z Y | 0002 | 8006 (1.Wort)
SPS > NSW
8006 [x | x| x Processdaten
SPS NSW
N
X = not used

Y = Anzahl Bytes der Offset Tabelle
Z = Startadresse der Parameterdaten z.B. vom Typ 2

4.2 Datenaufbau einer Anforderung (von der SPS zum NSW)

1. Wort 2. Wort 3. Wort 4. Wort 5. Wort

Bit 15 Bit 14 13 ... 15..0 15...0 15...0 nur bei Logikfunktion
Befehl Befehl Address Pointer |Data Data Data

0 0 not used

0 ! no't used 6 Byte Daten ab Address Pointer 16 Bit Logik

1 0 write-request

1 1 sync (Startphase)

Hinweis: In Bezug auf die Logikfunktion muss bei Verwendung der 16 Eingadnge folgendes

beachtet werden:

*ROTARNOCK 4-PROFIBUS: Der 1. Eingang ist im 10 Byte im 5. Wort im PROFIBUS.

*ROTARNOCK 100-PROFIBUS: Der 1. Eingang ist im 9 Byte im 5. Wort im PROFIBUS.

29.7.21
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4.3

Die Prozessdaten werden permanent ab dem 5. Wort mitgeliefert.

Prozessdaten im Multiturn-Format

Datenaufbau einer Anwort vom NSW an die SPS:

Wort 1. Wort 2. Wort 3. Wort 4. Wort 5. Wort 6.Wort 7. Wort
Byte Nr. | Byte 0, 1 Byte 2, 3 Byte 4, 5 Byte 6, 7 Byte 8, 9 Byte 10, 11 |Byte 12,13
Bit 15..0 15..0 15..0 15..0 31..16 15..0 15..0

Kopie des . . Position Speed

1. Wortes

von der

SPS als

Empfangs-

bestatigung
............. Byte 14 Byte 15 Byte 16 Byte 17 Byte 18 Byte 19
............. 7.0 7..0 7..0 7.0 7..0 7.0
............. ActProgr ErrorNo Output 1 to | Output 9 to [ Output 17 | Output 25

8 16 to 24 to32 |77

Zuordnung der Ausgange zu Bits

Beispiel:

MSB LSB

Bit 7 Bit 0
Output 8 Output 1

Ab dem Byte 16 beginnen die Zustandsinformationen der Ausgange. Hier werden immer genau

so viele Ausgange Ubertragen, wie vom NSW unterstitzt werden.

10
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5 Tabellen-Typen der Parameter-Daten-Tabelle

Bezeichnung Fester Wert |[Tabellen-Typ Lange
OFFSET_TYPE 0x0001 Offset fangt immer bei Tabellen-Adresse 0 an |WORD
IDLE_TYPE 0x0004 Totzeiten Tabelle WORD
CONTROL_TYPE 0x0005 Config-Parameter Tabelle WORD
CAM_MT_TYPE 0x0007 Nocken fir Multiturn Gerate WORD
DIRECTIONCAM_TYPE_NEW [0x000F Richtungsnocken WORD
AT_CAM_ST _TYPE 0x000B Winkel-Zeit Nocken WORD
LOGIC_TYPE 0x000C Logikfunktion WORD

29.7.21 Bedienerhandbuch LOCON 100 / 200 und ROTARNOCK 80 / 100 mit Feldbusanbindung V. 1.1 11
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6 Offset-Tabelle

In der Offset-Tabelle sind jeweils drei Worte zur Beschreibung einer Parameter-Tabelle reser-
viert.

Die ersten drei Worte missen zwingend am Anfang dieser Parameter-Tabelle stehen, sie dekla-
rieren die Offset-Tabelle selbst.
Das erste Wort enthalt das Schliisselzeichen fiir diese Offset-Tabelle (0x0001), im zweiten Wort

steht die Anzahl der bendtigten Bytes der Tabelle und im dritten Wort steht die Startadresse der
Tabelle.

Die Startadresse der Offset-Adresse ist immer Null.

Die Eintrage in der Offset-Tabelle ermdglichen bestehende Tabellen zu erweitern bzw. neue hin-
zuzufiigen. Die Parameter Tabelle fangt immer mit der Offsetdeklaration an (Beispiel)

Bezeichnung Wert in der SPS Funktion Lange
Offset_Type 1 WORD
Offset_Length muss berechnet werden WORD
Offset_ Address 0 WORD
Danach folgt die Deklaration der einzelnen Tabellen durch die Offset Tabelle.

6.1 Offset-Tabelle fiir Totzeit

Bezeichnung Wert in der SPS Funktion Lange
Idle_Type 4 WORD
Idle_Length Anzahl bendtigter Totzeiten mal 6 WORD
Idle_Address Adresse des ersten Totzeiteintrages WORD
6.2 Totzeit: IDLE

Struktur Wert Funktion Lange
ProgNo BYTE
Output 0, und OFF = 0 => diese Totzeit wird geléscht |BYTE
IdleT_On WORD
IdleT_Off WORD

Jede weitere bendtigte Totzeit wird lickenlos angereiht.

Der SPS Programmierer braucht nur die entsprechenden Werte in der Struktur-Tabelle &ndern,
um automatisch das NSW zu programmieren.

6.3 Offset-Tabelle fiir Steuerungstabelle

Bezeichnung

Wert in der SPS Lange
Control_Type 5 WORD
Control_Length hier fest auf 6 WORD
Control_Address Adresse des ersten Kontrolleintrages (New_Prog) WORD

12 Bedienerhandbuch LOCON 100 / 200 und ROTARNOCK 80 / 100 mit Feldbusanbindung V. 1.1 29.7.21
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Offset-Tabelle

6.4

Gerate Steuerungstabelle: CONTROL_TYPE

In dieser Tabelle werden Bytes oder Flags vom SPS Programmierer gesetzt, die eine spezielle
Konfiguration im NSW ausfihren. Die Tabelle besteht aus sechs Byte:

Beschreibung Wert Funktion Lange
New_Prog 0..15 Neues Programm wahlen BYTE
ConfigFlags: Teach_In_Zero |Bit0 Teach-In Zero Point (High aktiv) BOOL
Invert_Encoder Bit 1 Invert-Encoder-Countdir (O=not invert, 1=invert) [BOOL
Error_Quit Bit 2 Error-Quit BOOL
Res_03...Res_07 Bit3-7 Res_03_Res_07 BOOL
Res _0 BYTE
Res_1 BYTE
Res_2 BYTE
Res_3 BYTE
6.5 Offset-Tabelle fur (Multiturn) Nocken

Bezeichnung Wert in der SPS Lange
CAM_MT _Type 7 WORD
CAM_MT_Length Anzahl der benétigten Nocken mal 12 WORD
CAM_MT_Address Adresse des ersten MT -Eintrages WORD
6.6 Nocken (fur Multiturn): CAM_MT

Struktur Wert Funktion Lange
ProgNo WORD
Output 0 = I6scht die Nocke im Gerat WORD
On DWORD
Off DWORD
6.7 Offset-Tabelle fiir Richtungsnocken

Bezeichnung Wert in der SPS Liange
Direction_Cam_NewType F WORD
Direction_Cam_Length 6 Byte WORD
Direction_Cam_Address Adresse des ersten Richtungs-Eintrages WORD
6.8 Richtungsnocken: DIRECTION_CAM_NEW

Die Lange der Richtungsnockentabelle wird durch den letzten Ausgang bestimmt der fur die
Funktion der Richtungsnocken genutzt wird. Im unteren Beispiel ist der Ausgang 3 der letzte
Ausgang mit dem eine Richtungsauswertung erfolgt. Die Tabelle muss immer einem Vielfachen
von 6 Byte lang sein, darum wurden 3 "Dummy" Bytes hinzugefigt.

Struktur Wert Liange
Direction_Cam_New_Table.Direction_Cam_New[1].Output 0 Byte 0 Byte
Direction_Cam_New_Table.Direction_Cam_New[2].Output 1 Byte 1 Byte
Direction_Cam_New_Table.Direction_Cam_New[3].Output 2 Byte 2 Byte
Direction_Cam_New_Table.Direction_Cam_New[4].Reserved 0 Byte 0 Byte
Direction_Cam_New_Table.Direction_Cam_New[5].Reserved 0 Byte 0 Byte
Direction_Cam_New_Table.Direction_Cam_New[6].Reserved 0 Byte 0 Byte

Folgende Werte sind mdglich:

0= Update always (beide Richtungen) = Default
1= Update positiv

2= Update negativ

29.7.21 Bedienerhandbuch LOCON 100 / 200 und ROTARNOCK 80 / 100 mit Feldbusanbindung V. 1.1 13
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6.9 Offset-Tabelle fur Winkel-Zeit Nocken
Bezeichnung Wert in der SPS Lange
AT_CAM_ST Type 0x0B WORD
AT_CAM_ST Length [Anzahl der benétigten Nocken mal 6 WORD
AT_CAM_ST_Address |Adresse des ersten Winkel-Zeit-Nocken-Eintrages WORD
6.10 Winkel-Zeit Nocken: AT_CAMS_ST
Struktur Wert Funktion Lange
ProgNo BYTE
Output BYTE
On WORD
Duration 0x0001 - Ox7EF4 ms WORD
6.11 LOGIK-Funktion: LOGIC
Struktur Wert Funktion Lange
ProgNo Von 0 bis MAX_PROG BYTE
DestNo Von 1 bis 16 0 I6scht gesamte Logik-Funktion |BYTE
DestType 0 = Hardware Ausgang BYTE
1 = Merker
2 = Hardware Ausgang invertiert
3 = Merker invertiert
OpNo1 1-32 BYTE
OpType1 0 = interner NSW Ausgang BYTE
1 = Eingang: Hard-/Software
2 = Merker
3 = SR (Schieberegister)
4 = PB-Eingang (nur LOCON 200)
LogicFct1_2 0 = Keine BYTE
1 = Oder
2 =Und
3 = Oder Nicht
4 = Und Nicht
OpNo2 1-32 BYTE
OpType2 siehe OpType1 BYTE
LogicFct2-3 siehe LogicFct 1-2 BYTE
OpNo3 1-32 BYTE
OpType3 siehe OpType1 BYTE
LogicFct3-4 siehe LogicFct 1-2 BYTE
OpNo4 1-32 BYTE
OpType4d siehe OpType1 BYTE
OutputDelay ms Zur Zeit max 255 WORD
OutputTrigger 0 = steigende Flanke BYTE
1 = fallende Flanke
Module number 0 Basis BYTE
(only LOCON 200) X 1/O-module number
14 Bedienerhandbuch LOCON 100 / 200 und ROTARNOCK 80 / 100 mit Feldbusanbindung V. 1.1 29.7.21
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Offset-Tabelle

6.12 GSD-Module fir PROFIBUS NSW

GSD-Datei Modul NSW

R80 “S7DB(universal)"” ROTARNOCK 80

R100 “S7DB(universal)"* ROTARNOCK 100

R100 “S7DB(uni.)+Logic16“ ROTARNOCK 100 mit Logik

L100 “S7DB(universal)* LOCON 100

L100 “S7DB(uni.)+Logic8" LOCON 100 mit 8 Logikeingangen
L100 “S7DB(uni.)+Logic16* LOCON 100 mit 16 Logikeingangen
L200 “L200-Basis(S7-Mode)* LOCON 200 (inkl. Logik)

L200 108 “L200-108" LOCON 200-108-Erweiterung
6.13 Beispiel: Parameter Tabelle

Adresse in Dez Bezeichnung Lange |Wertin Dez
0 Offset_Type WORD |1

2 Offset_Length WORD |12
4 Offset_Address WORD |0

6 Cam_MT_Type WORD |3

8 Cam_MT_Length WORD |6

10 Cam_MT_Address WORD |12
12 Cam_MT_Cam (1). ProgNo WORD |0

14 Cam_MT_ Cam (1).Output WORD |4

16 Cam_MT_Cam (1).0n DWORD (20
18 Cam_MT_Cam (1).Off DWORD |40

In diesem Beispiel

wird der Ausgang 4, Cam_MT_Cam(1).Output im Programm 0, Cam_MT_-
Cam(1).ProgNo., zwischen Position 20, Cam_MT_Cam(1).0On und 40, Cam_MT_Cam(1).Off
gesetzt. Der Wert Cam_MT_Length ist die Anzahl der Bytes und berechnet sich aus der Anzahl
der Nocken mal sechs.
Offset_Length ist die Anzahl Bytes der Offset Parameter, fangt immer bei Null an und endet in
diesem Beispiel bei Adresse 10.

Erkldrung:

Type Lange
BOOL 1 Bit
BYTE 8 Bit

WORD 2 Byte

DWORD |4 Byte

29.7.21 Bedienerhandbuch LOCON 100 / 200 und ROTARNOCK 80 / 100 mit Feldbusanbindung V. 1.1

15



Datenbaustein-Generator Deutschmann Automation GmbH & Co. KG

7 Datenbaustein-Generator

Der Generator erzeugt eine gewiinschte Parameter-Tabelle automatisch im AWL-Format. Die
Berechnung der Length-Werte und Start-Adressen wird dem Anwender dadurch abgenommen.

Das Programm kann aus dem Download-Bereich unserer Homepage http://www.deutsch-
mann.de geladen werden.

Elsmrcenerator _ioix
Datei  Hilfe
=E
Data-Block-DB |01 -
- Winkel-Zeit-Mocken M ame I':”'""Ef“l*f"""E
e H|thungsnocken \earsion I.I I
Totzeiten
“ Logik Geben Sie hier die Hummer dez Datenbauzteinz zowie den
Mamen und die Version an. Die Murnmer des D atenbausteins
darf zvizchen 1 und 65535 zein, der Mame darf weder leer zein
noch Leerzeichen enthalten.
o | g
™
|Datenbaustein [ Y 1,53 i

Durch einfaches Anklicken der Flaggen kdnnen Sie die entsprechende Sprache auswahlen.
Gehen sie nun nacheinander die einzelnen Punkte durch (weitere Informationen in der Pro-
gramme-Hilfe).

Um den Datenbaustein zu erzeugen, klicken sie auf "Datei" -> "DB erzeugen" (siehe Bild unten);
legen den Dateinamen fest und speichern.

E]STDﬂﬁeneratur =10 x|
Datei  Hife
DE erzeugen
Beenden
Data-Block-DE m =
—WIREEFAIRkel-Hocken Bk I j
SwinkelZeit-Mocken M arne IDhneN ame
o Fhu_:htungsnou:ken \ersion I.I 1
Totzeiten
“ Logik eben Sie hier die Mummer des D atenbauzteinz zowie den
Mamen und die Yergion an. Die Mummer des Datenbausteins
darf zwischen 1 und 65535 sein, der Mame darf weder leer zein
noch Leerzeichen enthalten.
e =
Pl ™
[Datenbaustein W 1,53 i
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8 Beispiel: Anbindung LOCON 200 iiber PROFIBUS an eine SPS

Diesem Beispiel zugrunde gelegt ist unser Beispielprojekt "Nsw_v2_d.zip" mit der Projektie-
rungssoftware "Step 7 V5.3 + SP2". Die folgenden Kapitel erklaren den Umgang mit dem Pro-
jekt. Die optionalen Kapitel gelten grundsatzlich bei Hardwareabweichungen bzw. zeigen wo
welche Anderungen gemacht werden miissen.

8.1 Protokoll: S7

Wie in diesem Bedienerhandbuch in Kapitel 2 beschrieben, muss das Protokoll S7 eingestellt
sein.

Achtung:
Nach einem Kaltstart werden alle Werte in der Nockensteuerung
geloscht.

Die SPS ist Master, es kann somit nur tiber die SPS die Programmierung
vorgenommen werden.

8.2 PROFIBUS-ID konfigurieren
PROFIBUS Slave ID: 126 Dez default

In Kapitel 9 dieses Handbuches sind die verschiedenen Mdglichkeiten aufgezeigt um die
PROFIBUS-Slave-Adresse einzustellen.
In diesem Beispiel ist die PROFIBUS-ID = 9.

8.3 Hinzufiigen oder Entfernen von 108 Erweiterungen (optional)

Mit Doppelklick auf Hardware kommt man in die Ubersicht. Default ist LOCON 200 + 2 108
Erweiterungen.

Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht

D|e| 227 bR ] [= =] B [<crenrer 19| 2@] =S| 2

57 Programml1)

Driicken Sie F1, um Hife 2u erhalten, [PC Adapter(MPT)
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Beispiel: Anbindung LOCON 200 iiber PROFIBUS an eine SPS Deutschmann Automation GmbH & Co. KG

[ HW Konfig - [SIMATIC 300 (1) (Konfiguration) - NSW_¥2_D]

=18 x|
=12 x|

@) Stotion Bearbeiten Eirfigen Ziclsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

Dl [l & o] il =] 2 sel|

ii -
swher [
Brofl: [Stnded 7]

- PROFIBUSDP
- 388 PROFIBUS-PA.
282 PROFINET 10
E SIMATIC 300

SIMATIC 400

SIMATIC P Based Conirel 300/4
B, SIMATIC PC Station

CPU 3152 DP

xz ]E D PROFIBLIS: DP-Mastersyster (1]

4 | o

4= | (3 Locon-zo0es

Steckplate DP Kerrung / Eddesse | Addesse | Kommentar
i 183 777 L200 Basis (57 Mods] 0.7 0.7 =
7 a > L 8. 77
£ 28 BLLNE =l P Ls
7 7] T ] 7
o ] A by 76 e
5 145 A = 1677
& AEF » £ e [67 t &5
7 i 200108 20 20
E 200108 Al 21

Ll |
& PROFIBLIS-DP-Slaves der SIMATIC E
) S7. M7 und C7 (dezentraler Aufbal) ——
] |

Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten.

E R
8.3.1 Hinzufiigen weiterer I08-Erweiterungen (optional)

Nachdem die gsd Datei "L200.gsd" installiert wurde, findet man dieses, wie alle Deutschmann
Nockensteuerungen unter:
PROFIBUS-DP->Weitere FELDGERATE->SPS

Markieren sie den vorhandenen Slave. Nun kann per Drag+Drop eine "L200-108" Erweiterung
hinzugefugt werden.

[iIHW Konfig - [STMATIC 300 (1) (Konfiguration) -- NSW_¥2_D]

=181 x|

@) Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe =181 x|
Of|e-[2 [%] & Rl dalal o] 2 vl

ﬂ s '}

1 - Suchen: nﬂ_ nj

3 ]E G S AP PROFIBLIS: DP Mastersyster (1)

2 Profit [Standard -
@ IFC =
anc

MHetzkamponenten
= Fiegler
- Schaltgerste
{13 Sensork
0 SIMADYN
{1 sIMaTIC
- {1 SIMODRIVE
< | _’l_l SIMDREG
SIMOVERT
:I:l (9] LOCON-200-PB 1 SINAMICS
[ siPos
Steckplate DP-Kennung Bestelnummer / Eddesse | Addesse | Kommentar -0 Weltere FELOGERATE
0 163 277 L200 Basis (57-Modz) 7 7 S B0 10
7 0 ok &.77 B Gatenay
Z e / N B sPs
i 744 4 74 | | i g LOCON-200P8
4 74 a2 75 ©0 ] Universaimodul
g 745 3 7817 -[§ L2008ask(s7Made)
& 767 7 2.5 [§ L200Basis(Kommprof Made)
7 0% 200108 20 20 S [ e
0% 200408 21 21 R RI00PE (it Para)
. gg ROT100PB
{23 Kompatile Profibus DP-Slaves
B2 BROFIBUS-PA
A% PROFINET D
SIMATIC 300
SIMATIC 400
SIMATIC PC Based Control 300/400
-, SIMATIC PC Station =l
3
0 =l

Einfiigen méglich [ [nd

Anschlielend kann dann noch die EA-Adresse definiert werden.
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8.3.2 Entfernen von 108-Modulen

Zum Entfernen der 108-Erweiterung markiert man die letzte Zeile, driickt die rechte Maustaste
und wahlt "Léschen".

(72 Hw Konfig - [SIMATIC 300 (1) (Konfiguration) -- NSW._¥2_D] L ==l
Bl) Ststion Bearbeiten Eirfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife =181 x|
D[R [R] &| Sele wlal[mo] %2 el
iI s
] = swhen: | nj_ wj
a ]EI (P S Bl PROFIELS: DP: )
X P Frofit | Standard B
Kaieren irkc
Einfligen oy 1] ET 200M =i
(1 ET 2008
Obiskt tauschen... 3 ET 2008
| IMastersystem et igen -3 ET 2000
IMastersystem trennen {03 ET 200%
PROFINET [0 -5ystem einfigen: D Funktionsbaugmppen
PROFINET [3-5ystem trennen {1 IDENT
Takksynchronisation arc

s NC
B | [ — _»rl =

{21 Netzkomponenten

- Reger

ﬂ:l [9) LOCON-200-P8 -] Schaltgerite
: Gehe 2u » 1 Sensarik

Steckplatz DP-Kernung i Baugrugperi fiterm {3 SIMADYN

0 183 777 L200 Basis (57 Mode] S {33 SIMATIC

7 T - IFmny Beabachten/Steusrn 3 SMADRIVE

=z aw 7 Syrnbole bearbeit {1 SIMOREG

7 744 7 - Al+Retum | | -1 SIMOVERT

7 744 3 -1 SINAMICS

5 7% 2/ Produkisupport-Informationen — Chrl4+F2 {21 siPos

£ 7 FAQs CHri+F7 [ {20 weitere FELDGERATE

Handbuch-Suche Lot g

2l 2z {0 Gateway

=01 8P

E-ga LOCON-200F8

[ Universalmodul
o [§ L200BasislST-Mode] oo
@ L200BasisfKommprof-Mode)
-[§ Leooios
& R100-PB (mit Para)
W ROTA00FE

El
0 N
Lascht die markierten Objekte, [ |

Nach Bestatigen der Sicherheitsfrage wird die letzte Zeile geldscht.

8.4 Datenbaustein importieren, festlegen und mit Werten beschreiben

8.4.1 Datenbaustein importieren und libersetzen (optional)

Unter Quellen -> rechte Maustaste -> Externe Quelle kann ein vom DBGenerator erstellter
Datenbaustein importiert werden.

i1

Datei Bearbeiten FEinfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife

Dl 227 &|Em] k|2 =] TR =% 2@ BE|m]| x|

300 1)
e [§ cru sis20R
=-(3z §7-Programm(1) Ausschneiden Chrl
(& Ouelsn Kopieren chliC

(EB Bausteine Einfiigen Gy,

Usschen

AWL-Quele

Objekteigenschaften. . Alb+Return
spezielle Objekteigenschaften

Fiigt externe Quelle im aktuellen Quellordner ein.

istant| | (1] @ 5 | [ smaTic Mamager v biTheilane Kl o Y IRTE

Die neue Quelle (hier "L200") muss nun Ubersetzt werden. Dazu rechter Mausklick auf die neue
Quelle -> {bersetzen. (Je nach definierter DB Nummer in der Software "DBGenerator" erscheint
dieser in der Rubrik "Bausteine")
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Beispiel: Anbindung LOCON 200 iiber PROFIBUS an eine SPS Deutschmann Automation GmbH & Co. KG

8.4.2 Datenbaustein festlegen (optional)

Im Netzwerk 1 des OB1 in der Zeile "DB_NUM_NSW:=W#16#1" (default = 1) wird der Nocken-
steuerungsdatenbaustein festgelegt.

8.4.3  Werte definieren - Nocken setzen

Der in Kapitel 8.4.2 definierte Datenbaustein (hier DB1) kann durch links Doppelklick aufgerufen
werden. Unter Ansicht auf Datenansicht wechseln.

Achtung:
Die Eingabe aller Werte erfolgt hexadezimal!

e =l®l x|
£} Datei Bearbeten Einfilgen Zielsystem Test Ansicht Exfras Fenster Hife =181 x|
Dle-l| & e8] ]| ol o 2sls] ) [T x|
EE 0|07 7SRt TABLE. Cat_&7_TabLe-cAB_s1_Lengrn = beiesss vt |
10.0|0FFSET_TABLE. CAM ST Tsble.CAM_ST_Address worn wgLeg1z wi16412
W Bibictheken 12 0[0F¥SET_TABLE Control_Table Gontrol Type oorm 51685 wsiess
14.0|0FFSET_TAELE. Control Table.Control Length T WELEHE (TgLlEHE
16.0|0FFSET_TABLE. Control Tsble. Control Address womn wslegaz s 165z
30 0[FAN_£7_Table. G ET(L1 . proalie orTe Gsiess  [ssieno |
15.0|CAM ST_Table. CAM ST[1].Oucput BYTE #1640 Bg1c¢1]
20.0[CAM ST Table. CAN ST(1].0n worn w1650 w1620
2z.0|CAN_ST_Table.CAM ST(L].0ff oz w150 stexaz
24.0|CAM ST Table.CAM ST(2] . Drogllo ByTE Bsl6g0 Bs16x0
25.0|CAB_ST_Table. CAM_ST (2] . Durput, BYTE Bs1680 Bs16s2
26.0|CAM ST Table.CAM ST[Z].0n worn wgLegn wg1e43z
28.0|CAM_ST_Table.CAN ST(2] .0ff worn w1680 s 16x64
30.0|CAN_ST_Table. CAM_ST(3] . Praglo BrTE Esles0 Es1es0
31.0|CAM ST Table.CAM ST[3].Output BYTE BfLa§0 EE
32.0|CAM_ST_Table. CAN_ST(3].0n worn w1650 s 16564
34.0|CAM ST Table.CAM ST[3].0ff worn wgLegn wg1egae
36.0|CAB_ST_Table.CAM ST(4] .Proglo ByTE Bsl640 Bs16s0
27.0|CAB_ST_Table. CAM_ST(4]. Ducpus BvTE Bs1cs0 [Es16ss
35.0|CAM ST Table.CAM ST([4].0n worn L0 wi16496
40.0|CAB ST Table.CAN ST(4].0ff worn w1650 s 165ce
4Z.0|CAM ST Table.CAM ST[E].Proglo ETTE Eflef0 [EgLlE40
43.0|CAB_ST_Table.CAM ST(S].Oucput ByTE Bsl690 Bs16ss
£ 44.0[CAB_ST_Table. CAM_ST(S].0n oz w190 s16xce
46.0|CAM ST Table. CAM ST[5].0ff wozn wgLeg0 Wil64FL
z 48.0|CAM_ST_Table.CAM ST(6] ProgNo ByTE Bs1640 Bs1650 =
I Frogramm.. | = Aufufst s T _— e — ’H
x|
21 K T L 3 Querverweise A 4: Operandeninfo h_ GSteuem  } G Dagnose A 7. vergeich  J
Driicken Sie F1, um Hife 2u erhalten, [ 2 [offine [abs <52 [Einfg |
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8.5 Definieren oder Loschen von Symbolen (optional)

Wenn eine 108 Erweiterung hinzugefiigt oder geldscht (Kapitel 8.3.2) wurde, wird die Symbolik
in Symbole geandert.

K S1MATIC Manager - NSW_¥2_D 3 =181 x|

Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Eaxtras Fenster Hife

D] 217 3 [0ln) b [ o) [enrer—— ~1%| %|@] =S| w2

i SIMATIC 300 (1)
= [ cru n1s20P
-5 §7-Programm(1]
(& Quelen
(gl Bausteine

Driicken Sie F1, um Hife 2u erhalten, [PC Adapter(MPT)

Es erscheint folgende Ansicht:
ISEI

Tabells Eearbeten Einfigen ansicht Exfras Esnster Hife

| & | § BR[| o o | [ Symbole =Y | K2

MATIC 300 (1)1CPU 315-2 DP.

mertar
Copy Variables

Cyole Exenution
DE_NSW
DPRD_DAT Read Consistert Data of & Standard DP Slave
DFWR_DAT irte: Consistert Datato & Standard DP Slave
FB_Koppl_SPE_NEW
FC_Prozessdaten N Beispiel zum auslesen der Prozessdiaten
Uo_FLTH UG Poirt Faut 1

Instanz_zu_FB3
Loss of Rack Fault

Reset "Error
Madle Access Error

aktuelie F I

Logik_Eingénge 1-16 zun NSW wenn Linterstitzt { Hardwaresteckplatz 6
Logik_Eingénge 17-24 7um NS wenn Linterstitzt 7 Hardwaresteckplatz 7
Logik_Eingéinge 25-32 zum NSV wenn Urterstitzt 7 &
Ausgange 1-16 vom NEW an die 57 /Harchwaresteckplatz 5

K Ausgange 17-24 vom NSV wenn Unterstiftzt / Hardwaresteckplatz 7
NSVY_Out_25_32 AUSGANGE 25-32 vom NSVY wenn Urterstitzt { Hardwarssteckplatz 8
NEVY_Postion akuelie Position NS/ Herdvaresteckpiatz 1

NEVY_Proghlr aktuelle Programmnumimer NSV J Hardvvaresteckplatz 3

HSV_Speedd aktuelie NS

PROG_ERR Programming Error

Frozessdaten
TEST DB Test Data Block

Driicken Sie F1, um Hife 2u erhalten, [ o
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8.5.1  Hinzufiigen eines neuen Symbols (optional)

Hierzu bringt man den Cursor in die letzte Zeile und definiert einen neuen symbolischen Namen.
Llslx

Tsbele Bearbeiten Enfgen Ansicht Extras Eenster Hife

B &% BB 9 ||tk =T | K2

BLKMOY Copy Varisbles
Cycle Execution
DB_NSH
DPRD_DAT Read Consistent Data of a Standard DP Slave
DFyR_DAT Vitite Consistent Data to a Standard DF Slave
FB_koppl_SPS_NSW
N

Beispiel zum ausiesen der
110 Foint Faut 1

Loss of Rack Fault
Mi00 Reset "Error =

MOD_ERR Miodule Access Error

M2 NSV

WEW_Frror antuslie NS 4

NSV _Logik E_1 16 Logik_Eingénge 1-16 zum N wenn Unierstiitzt | Hardwaresteckpiatz §
NSW_Logik_E_17_ Logik_Eingange 17-24 zum NSV wwenn Urterstit=t / Harcwaresteckplatz 7
NSW_Logik_E_25_32 Logik_Eingénge 25-32 zum NSV wenn Urterstit=t { Hardwaresteckplatz 8
HEW_0ut 116 AusgANge 1-16 vom NSV an dis 57/ 5

NSW_Out 17_24 Ausgange 17-24 vom MEW wenn Unterstitzt [ Hardwaresteckplatz 7
NSW_Out_25_32 Ausgange 25-32 vom NSW wenn Unterstitzt  Hardwaresteckplatz 8
WSW_Pasition atuslls: Position NSV £ Hardwarssteckplatz 1

HEW_Proghir aituglle Programmnummer NEW / Hardwarestechplatz 3

NSVY_Speed aktuslle NS At 2

PROG_ERR Programming Error

EST_DB! Test Data Block

Driicken Sie F1, um Hife 2u erhalten. [ [nom

8.5.2 Léschen eines Symbols (optional)

Um ein Symbol zu I6schen markiert man die Zeile durch Linksklick auf die Zeilennummer und
drickt ENTF auf der Tastatur. Nach dem Bestatigen ist die Zeile geldscht.

8.6 Die Prozessdaten

Um sich die Prozessdaten anzeigen zu lassen missen diese gedffnet werden.
LI

Datei Bearbeiten Einfugen Zielsystem Ansicht Extras

Dl o] slsle] i = ECETT—)

[SySustendaten 43 0BT 03 0882 [EYTCE o 08121
o 08122 o e aF o081 o083
3 DETD w 3SR &SRO £H5FCIS
S57Programm(1] | |3, SFC20
) uelen
* g8 Bausteine

Driicken Sie F1, um Hife 2u erhalten. |PC Adapter(MPT)
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Beispiel: Anbindung LOCON 200 iiber PROFIBUS an eine SPS

Es erscheint folgendes Bild:

[i]var - [Prozessdaten -- NsW_¥2_D\SIMATIC 300 (1)}CPU 315-2 DPYS7-Programm{1})]

& Tebele Bearbsiten Enflgen Zelsystem Varible Ansicht Extras Fenster Hife

=181 x|
=18/ x|

| Dlsla| g 4[=e-]-] x|

a1 ] 2] o]

Al operand Syrnbol [ anzei | statuswert Steuenmert
1 liProzessdater
| e s "NEW_Postior siduelle Pasiion NSW / Herdvvaresteckpletz 1 DEZ
3 Bwo12 "NSVY_Speed" aktuelie NSV | Hardvearesteckplatz 2 DEZ
t EB 14 "NSWVY_Proghir aktuelle Programmnummer NSVW J Hardwaresteckplatz 3 HEX
i| e s "NEW_Error* sduelle NEW  Hardwaresteckplatz 4 DEZ
B BN 16 NSW_Out_1_1E" Busgange 1-16 vom NSV an die 57 | Hardwaresteckplstz 5 BIN
7 A "NSW_Logik_E_1_1 Logik_Eingange 1-16 zum NSW wenn Unterstitzt i Hardwaresteckplatz 6 BIN 2#0000_0100_0000_0000
7| #ontiormle Aus- bzv. Engings
i EB 20 UNEVY_Out_17_24" Ausgange 17-24 vom NSW wenn Unterstitzt # Hardwaresteckplatz 7 B
o] 2B 20 "NSW_Logik_E_17_24" Logik_Eingange 17-24 zum NS wenn Unterstitzt f Harchwaresteckplatz 7 BIN 2#0000_0100
{1 | #ontiormle Aus- bzv. Engangs
1z EB 21 UNSVY_Out_25_32" Ausgange 25-32 vom NSW wenn Unterstitzt  Hardwaresteckplatz 8 B
B a8 = "NSW_Logik_E_25_32" Logik_Eingange 25-32 zum NSW wenn Unterstitzt f Harchwaresteckplatz 8 BIN 2#0000_0100
4
15
16
7| e
B M 100 Moot Resst "Error ction NEW BOCL false
19 MOAT 12 A 2 = DEL
| |DB3DBW 30 “netanz_zu_FB3' snswer_Court  wird hochgezahlt, solange keine Artwort vom NSW da ist HEX
| CBICBW 10 “instanz_zu FB3" Zachler Detenwortzéhler HEX
2
3
1
5
%
r Hife dricken Sie F1, [ 2 [offine [abs <5.2

8.6.1

Erweiterung der Prozessdaten eines 108-Moduls (optional)

Um ein neues Symbol (lt. Kapitel 8.5.1) sichtbar zu machen, muss es hier aufgerufen werden.
Dazu reicht es, den symbolischen Namen in eine freie Zeile in die Spalte "Symbol" einzutragen.
Nach Eingabe von ENTER wird die Zeile aktualisiert.

[ivar - [Prozessdaten -- NSW._¥2_D\SIMATIC 300 (1)\CPU 315-2 7-Programm{1)] &l x|
¥2 Tabelle Bearbeten Einfigen Zelsystem Yariable Ansicht Extras Eenster Hife _&] x|

| D@ &) & |e/mo] x|
2| operand Symbol

‘Elilﬁl\oalwlﬂlﬂlﬂl&l\

enn Unterstitzt / Har

[ anzei | statuswert Steuermert

1| #Frozessdaten
2| @ s “NSY_Posttion” aituelle Position NSV / Hardvvaresteckpiatz 1 EZ
5| ew iz S Spest siduclle NS § 2 DEZ
N R E T "NSYY_Praghr abtuelle Programmmummer NSV / Hardwaresteckplatz 3 HEX
5| e 15 "NEW_Error aiduelle NEW [ Hardwaresteckplatz 4 CEZ
5| ew i mSA ow 1 1E AUsgenge 1-16 vom NSV an die 57 J Herdwaresteckpiatz 5 B
7| law s NS _Logik E_1_1E" Logk_Eingange 1-16 zum NSW wenn Unterstitzt fHardwaresteckplstz 6 BN 2#0000_0100_0000_0000
B |  #Optionaie Aus- bzv. Eingénge
5| e 2w imSAow 1724 AUsgénge 17-24 vam NS wenn Unterstitzt f Hardwaresteckplatz 7 B
1] 4B 20 NSW_Logk E_17 24" Logk_Eingange 17-24 zum NSW wenn Unferstitzt | Hardwaresteckplatz 7 BN 2#0000_0100
11| ifOptionale Aus- bizvr. Eingénge
12 NS Out_25_32" Alsgénge 25-32 vam NSW wenn Unterstitzt § Hardwarssteckplatz 8 Bin

NSW_Logk_E_25_32" Logk_Eingange 25-32 zum NSW wenn Unferstitzt | Hardwarestecklatz 8 BN 2#0000_0100

16

17| iFe3

15 M 100 "W10.0" Reset "Error (2=l BOCL talse
19 M 12 W2 Fehlernummer Kommunikation NS DEZ

20| DESDEW 30:"nstanz_zu FB3" answer_Court wird hochgezéht, solange keine Antwort vom hisvi da ist HEX

21 DE3DBW 10 :"Instanz_zu_FB3" Zaehler Datenwortzahler HEX

22

B

24

25

%6
Fr Hilfe driicken Sie F1 [ @ [offine labs <52
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Beispiel: Anbindung LOCON 200 iiber PROFIBUS an eine SPS Deutschmann Automation GmbH & Co. KG

8.6.2 Loschen eines Eintrages der Prozessdaten (optional)
Wurde ein Symbol It. Kapitel 8.5.2 geldscht, so steht an der Stelle nur noch der Operand.

Bl var - [Prozessdaten -- NSW_Y. MATIC 300 {1)\CPU 315-2 DP' =18 x|
8 Iabelle Bearbeitsn Enfigen Zielsystem Varisble Ansicht Extras Fenster Hife —|& x|

| olsia) ol yisiel-|-) x| o) v Slwle) o) e

2] operand Symbal [ anzei ] seatuswert Steuerwert

1| Frozsssosten

2z ED & "NSW_Position™ aktuelle Position NSV f Hardwaresteckplatz 1 DEZ

3 B 12 "NSW_Speed" aktuelle NSV § Hardwaresteckplatz 2 DEL

4] B 10 "NEY_Froghir” aktuelle Frogrammnummer NSV / Hardwaresteckplatz 3 HEX

5| e 15 "NEW_Error aktuelle NSW / Hardwaresteckplatz 4 DEZ

3 B 16 MNSW_Out_1_16" Ausgange 1-16 vom NSW an die ST § Hardwaresteckplatz 5 BIN

7 ) NS _Logik_E_1_16" Logik_Eingange 116 zum NSV wwenn Unterstiitzt / Harchvaresteckplatz 8 BIN 240000_0100_0000_0000
8 | | ioptionale Aus- bzw. Eingénge

g EB 20 NSW_Out_17_24" Ausgange 17-24 vom NSW wenn Unterstitst fHardwaresteckplatz 7 BIN -

w| a8 20 NS _Logik_E_17_24" Logik_Eingange 17-24 zum NSV wenn Unterstitzt / Harcwaresteckplatz 7 BIN - 240000_0100
11| 7iOptionale Aus- kzw. Eingénge:

12 EB 21 "NSW_Out_25_32" Ausgangs 25-32 vom NSYW wenn Unterstitzt fHardwaresteckplatz 5

13| a8 NS _Logik_E_25_32" Logik_Eingange 25-32 zum NSUV wenn Unterstitzt J Hardwaresteckplatz 8 240000_0100
14

15

16

7| Fe3

18 M 100 "M10.0" Reset "Error NS BOOL false

19 M 12 T 2" Fehlernummer Kommunikation NS DEZ

Z0| [DEGDBW 30 “mstanz_su FE3 answer Count  wird 3t solangs keine Artvrort vom NSV da ist HEX

21 DB3.DEW 10 “Instanz_zu_FB3" Zaehler Datentworzahier HEX

22

z

24

25

z
Fir Hife driicken Sie F1. [ 2 [offine |ebs <52 |

Dieser Eintrag kann durch einfaches Markieren der Zeile und driicken von ENTF gel6scht wer-
den.

8.6.3  Anzeigen der Prozessdaten

Um die Prozessdaten online sehen zu kénnen, muss nun das gesamte Projekt in den
PROFIBUS Master geschrieben werden. Aullerdem mussen alle elektrischen Verbindungen zwi-
schen LOCON und Master hergestellt sein.

Nach Aufruf der Onlinefunktion sollte nach Rotation eines angeschlossenen Geber die Positions-
anderung zu sehen sein.

[E2[¥ar —[Prozessdaten —— @NSw_V2_D\SIMATIC 300 (1)yCPU 315-2 DP\57-Programm(1) ONLINE, - _&8]1x]
¥R Tabelle Bearbeiten Enfigen Zelystem Yarisble Ansicht Extras Fenster Hife —|8] x|

fJQIEIEIéIM%IEI:I&IiIFEIEHWﬁIM&H

A operand [ Symbal [ anzei] statuswert Steusrwert

1 [Prozessdaten

H ED 8 "NSW_Position” aktuelle Position NS / Hardwaresteckplatz 1 DEZ L1122

B ] "NEW_Speed” aktuelle indikeit NSWY / Herdwaresteckplatz 2 DEZ . D

4 EB 14 NSV _Proghr" aktuslle Programmnumimer NSYY 7 Hardwar esteckplatz 3 HEX Br16200

& EB 15 "NSW_Error" aktuelle Fehlernummer NSW J Hardwaresteckplatz 4 DEZ o

A ERE "NEW_Out 116" Ausgéine 1-16 vom NEW an die 7  Hardwarssteckplatz 5 BN 2#1000_0000_0000_0000

7 AN 8 "NSW_Lagik_E_1_16" Logik_Eingénge 1-16 zum NSV wenn Unterstitzt / Hardwvaresteckplstz 6 BIN 2#0000_0000_0000_000D0.  2#0000_(1 00_0000_0000
) HOptionale Aus- brw . Eingange

5| @B » "NSW_Out_1T_24" Ausgénge 17-24 vom NS wenn Unterstitzt /Hardwaresteckpiatz 7 BN © 240000 0000

w| a8 20 "NSW_Logik_E_17_24" Logik_Eingénge 17-24 zum NSV wenn Unterstitzt / Hardwarssteckplatz 7 BIN - 2#0000_0000 2#0000_0100
1 HOptionale Aus- brw . Eingange.

iz| @ "NSW_Out_25 32" Ausgénge 25-32 vom NS wenn Unterstitzt /Hardwaresteckpiatz & BN 2¢0000_0000

13| a8 20 "NSW_Logik_E_25_32" Logik_Eingéange 25-32 zum NSV wenn Unterstitzt / Hardwaresteckplatz 8 BIN 2#0000_0000 2#0000_0100
14

15

16

17 IFB3

B M 100w Reset "Error = ool Il false felse

18] M 12 w2 Nt DEZ . D

20 DB3.DEW 30 “Instanz_zu_FB3" answer_Court wwiret solange keine Artwwort vom MSVY da ist HEX W1E#0001

21 DB3.DEW 10 "Instanz_zu_FB3" Zashler Daterrwortzahler HEX 16000

22

23

24

=

26
HSW_¥2_DASIMATIC 300 (1),..157-Programm(1} [ <> W |bbs <52 |
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9 PROFIBUS- ID bei LOCON und ROTARNOCK einstellen

9.1 PROFIBUS-ID einstellen

Die PROFIBUS-Adresse ist auf 126 Dez default eingestellt.
Zum Andern der ID gibt es folgende Méglichkeiten:

9.1.1  Beispiel fiir S7 mit PC-Adapter

Der PROFIBUS-Slave wird direkt mit dem Programmieradapter an den PC angeschlossen. Uber
ein Projektierungstool z. B. Step 7 Software kann dann im Simatic ,Manager-Zielsystem-Profi-
bus-Adresse andern®, die ID geandert werden.

9.1.2 Beispiel iiber RS232-Schnittstelle via WINLOC32

Die nachfolgend beschriebene Vorgehensweise gilt nur fir ROTARNOCK 80. Das Gerat wird
Uber den 25 pol. Stecker mit der RS232-Schnittstelle eines PC’s verbunden. (vgl. auch Kapitel
»,Grundgerat ROTARNOCK?®, Unterkapitel ,25-pol. D-SUB* im Bedienerhandbuch ,Elektronische
Nockensteuerung ROTARNOCK?®). In einem einfachen Terminalfenster z. B. in WINLOC 32 kann
Uber die Tastensteuerung ,Clrg + N* bzw. ,Strg + N“ die ID geandert werden.

—mx]

Fle Extras Online Font Window Hefp

wEHEJRAAR  aE@EE=r s Baaad
[ellreminalrazaz .

[-B Terminal R5232

88-PB U5.93 (c)dh Options:0360-H-DBABHD-232-D-1
New PB-Adress (1..126):

[EOM1 [drect  [ROTARNOCK 80V5.83 [wirioc/32 2.8
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9.1.3  Beispiel fiir WINLOC32-Upload

Das Gerat muss mit dem PC Uber die RS232 Verbindung angeschlossen sein. Wenn WIN-
LOC32 gestartet ist muss man danach ein "Upload" durchfiihren. In der "Konfiguration" kann nun
die gewlnschte PROFIBUS-ID eingetragen werden.

ST

File Edit Extras Online View Window Help

BEHS T QAQAA-@EEE = 130 8 H|cccs

=8 Terminal R5232

R1006-48-04096-PB(126)-232 V3.8

Upload 3
program [0 ﬂ:ﬂ memory | o000 english D

Encoder type: absolute parallel | (] Hersiee
Encoder resolution [=3 [~ Software
Vittual encoder resolution 40%

— I fix params
Turn dirsction cloickiss I¥ Wizard changeable
Encoder conlral no [% variable params

Zero shift ) o P a i
evice Reconfiguration
1T Typs biwiss e Recortizursion|

1TC Function standard

Display factor 50

Frofibus ID

s7

R 100 ¥3,0 P64 A4 ErA 4096 bitwise [changed (128 in Range 0- 126

[COM1 [drect [ROTARNOCK100YID  [winloc/3228 4

Um die Anderung zu (ibernehmen muss ein "Download" durchgefiihrt werden. Das Gerat macht
einen Restart und damit ist die neue ID eingestellit.

9.1.4 Externes Einstellen der PROFIBUS-ID

Die Gerate LOCON 100 & LOCON 200 konnen Uber die auf der Unterseite befindlichen Drehko-
dierschalter (hexadezimal) auf die entsprechende Adresse eingestellt werden.

Bei dem Gerat ROTARNOCK 100 ist es auch moglich die PROFIBUS-ID extern anzuwahlen.
Weitere Informationen hierzu im Bedienerhandbuch ROTARNOCK 100.
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10 Historie

Gerat ROTARNOCK 80 | ROTARNOCK 100 LOCON 100 LOCON 200
Unterstiitzte

Tabellentypen

1 X X X X

2

3 X X X X

4 X X X X

5 X X X X

6

7 [x] X X

8 X

9

A

B X X X

C X X X

D

E
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11 Programmierkabel fiir ROTARNOCK

Das Programmierkabel fir ROTARNOCK PROFIBUS ist erhaltlich unter der Artikelnummer
V3467-n*, wobei n* = Kabellange in m.

Dieses Kabel ist zur Konfiguration der Feldbusparameter (ID) Gber die RS232 Schnittstelle erfor-
derlich.

ROTARMNOCK (25pol. D-SUB) PC (9pal. D-SUB)
Signal Fin "
T 17 2Ry
&n
Fx 18 . 3T
GHD 25 . A GMD
240 24

Extern muss eine Spannungsversorgung auf die Pins 24 24%) und 25 (Gnd) hergestellt werden.
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12 Fehlermeldungen

Erganzend zu den Fehlermeldungen (vgl. Kap. ,Fehlermeldungen® im Handbuch zum ROTAR-
NOCK bzw. LOCON) sind bei Nockensteuerungen mit Feldbusanbindung folgende Fehlermel-
dungen moglich:

Fehler-

nummer | Bedeutung Anmerkung

9 Fehler in der internen Kommunikation zwischen | Gerat neu starten oder einschicken
Prozessor und Feldbus-Chip

36 Angesprochener Datenbaustein in der S7 nicht | Z. B. DB1 nicht vorhanden bei PROFIBUS
vorhanden

43 Keine Verbindung zwischen ROTARNOCK und |Z. B. ID falsch eingestellt
S7 Verbindungskabel defekt

80 Fehler im Aufbau des S7-Datenbausteins Eventuell falsche DB-Nummer eingestellt

Datenbaustein mit Generator neu erzeugen.
22 Fehler beim Speichern eines Nockenwertes Falscher Wert z. B. zu grof
82 Logik Konfig Fehler Logik nicht konfiguriert

12.1 Status LED am ROTARNOCK

Im Betriebszustand leuchtet die LED rot auf den ,Nullpunkt®. Blinkt die LED rot (4 x schneller als
bei einem “normalen” Fehler), liegt ein Fehler vor, der mit oben angefiihrter Tabelle analysiert
werden kann. Die Nummer kann entweder Uber die Diagnosedaten aus dem PROFIBUS gele-
sen werden oder Uber die RS232-Schnittstelle des Onlinefensters von WINLOC32.
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13 Service

Sollten einmal Fragen auftreten, die in diesem Handbuch nicht beschrieben sind, wenden Sie
sich an den fir Sie zustandigen Vertriebspartner (s. im Internet: www.deutschmann.de) oder
direkt an uns.

Bitte halten Sie fur Ihren Anruf folgende Angaben bereit:

Geratebezeichnung

Seriennummer (S/N)

Art.-Nr.

Fehlernummer und Fehlerbeschreibung
(Kapitel 13.1 "Einsendung eines Gerates")

Sie erreichen uns wahrend der Hotlinezeiten von
Montag bis Donnerstag von 8.00 bis 12.00 und von 13.00 bis 16.00, Freitag von 8.00 bis 12.00.

Zentrale und Verkauf 06434-9433-0
Technische Hotline 06434-9433-33

Fax Verkauf 06434-9433-40
Fax Technische Hotline 06434-9433-49

13.1 Einsendung eines Gerates

Bei der Einsendung eines Gerates an uns, bendtigen wir eine moglichst umfassende Fehlerbe-
schreibung. Insbesonders bendétigen wir die nachfolgenden Angaben:

¢ Welche Fehlernummer wurde angezeigt

* Wie ist das Gerat extern beschaltet (Geber, Ausgange, ...), wobei samtliche Anschliisse des
Gerates aufgefiihrt sein missen

¢ Was waren die letzten Aktivitdten am Gerat (Programmierung, Fehler beim Einschalten, ...)

Je genauer Ihre Angaben und Fehlerbeschreibung, je exakter kénnen wir die mdglichen Ursa-
chen prufen.

Gerate, die ohne Fehlerbeschreibung eingeschickt werden, durchlaufen einen Standardtest, der
auch im Fall, dass kein Fehler festgestellt wird, berechnet wird.

13.2 Internet

Uber unsere Internet-Homepage (URL) kénnen Sie diverse Software laden. Dort erhalten Sie
auch aktuelle Produktinformationen, Handblcher und einen Handlernachweis.
URL: www.deutschmann.de.

S7 Beispiel-Projekt fir:

Gerat Projekt PROFIBUS-ID
ROTARNOCK 80 / ROTARNOCK 100 |NSW_v2_d zip (deutsch) 9
LOCON 100 / LOCON 200 NSW _v2_d.zip (englisch) 9
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